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Domicilio de Trabajo
Universidad Nacional Autónoma de México
Facultad de Ingenieŕıa
División de Ingenieŕıa Eléctrica
Edificio de Posgrado ”Bernardo Quintana”
Circuito Exterior s/n
Ciudad Universitaria
04510, México D.F.
MEXICO
Tel: +52 (55) 56.22.30.13
e-mail:gerardoe@unam.mx

Domicilio Particular
3a. cerrada Callejón de Heliotropo No. 50, casa 7
Col. Barrio del Niño Jesús
04330, Coyoacán
México D.F.
MEXICO
Tel: +52 (55) 55.54.69.47

Areas de Interés
Sistemas No Lineales, Control basado en Pasividad, Sistemas Electromecánicos, Sistemas
Eléctricos de Potencia y Electrónica de Potencia.

1. Formación y Escolaridad

1.1. Estudios

• Doctorado en Ingenieŕıa Eléctrica (con mención honoŕıfica). División de Estudios
de Posgrado de la Facultad de Ingenieŕıa de la UNAM. México. Diciembre 1993. T́ıtulo de
la tesis: Control No Lineal de Motores de Inducción. Director: Dr. Romeo Ortega

• Maestŕıa en Ciencias en Ingenieŕıa Eléctrica. Centro de Investigación y de Estudios
Avanzados del IPN. México. Noviembre 1989. T́ıtulo de la tesis: Análisis de estabilidad local
de los equilibrios en sistemas adaptables con estimadores modificados. Director: Dr. Romeo
Ortega

•Ingenieŕıa Mecánica y Eléctrica. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan de la
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UNAM. México. Mayo 1987. T́ıtulo de la tesis: Desarrollo de un sistema de graficado basado
en microcomputadora. Director: M.C. Genaro Rojas.

1.2. Becas y distinciones

• Becario Consejo Nacional de Ciencia y Tecnoloǵıa. De Agosto 1987 a Abril de 1993.

• Mención honoŕıfica en exámen de grado doctoral. Diciembre de 1993.

• Sistema Nacional de Investigadores. Candidato a investigador. De 1992 a junio de 1995.

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel C en el Programa de Primas al Desem-
peño 1994–2002.

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel I. De julio de 1995 a junio
de 1998.

• Asesor de la tesis ganadora del 2o. lugar en el XVIII Certámen Nacional de Tesis de
Informática y Control 1995-1997 organizado por el Instituto de Investigaciones Eléctricas,
México, 1997.

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel I. De julio de 1998 a junio
de 2001.

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel I. De julio de 2001 a junio
de 2004.

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel D en el Programa de Primas al Desem-
peño. De julio 2002 a junio de 2007.

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2005 a
diciembre de 2008.

• Asignación de la Cátedra Especial Aurelio Benassini Vizcáıno de la Facultad de Ingenieŕıa
– UNAM durante 2007.

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel D en el Programa de Primas al Desem-
peño. De julio 2007 a junio de 2012.

• Asignación de la Cátedra Especial Aurelio Benassini Vizcáıno de la Facultad de Ingenieŕıa
– UNAM durante 2008.

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2009 a
diciembre de 2013.

• Becario por la Dirección General de Asuntos del Personal Académico (DGAPA) de la
UNAM para estancia sabática en el Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Francia,
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de Agosto 2009 a Julio 2010.

• Becario por el Consejo Nacional de Ciencia y Tecnoloǵıa para estancia sabática en el
Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Francia, de Agosto 2009 a Julio 2010.

• Becario por la Fundación SUPELEC para estancia sabática en el Laboratorio de Señales
y Sistemas, SUPELEC, Francia, de Agosto 2009 a Julio 2010.

• Asignación de la Cátedra Especial Antonio Dovaĺı Jaime de la Facultad de Ingenieŕıa –
UNAM durante 2012.

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel D en el Programa de Primas al Desem-
peño. De julio 2012 a junio de 2017.

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2013 a
diciembre de 2016.

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2017 a
diciembre de 2019.

1.3. Experiencia de Trabajo

• Junio 1984 - Diciembre 1986. Escuela Superior de F́ısica y Matemáticas del IPN.
Auxiliar de Investigador.

• Mayo 1986 - Diciembre 1992. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan de la UNAM.
Profesor de Asignatura.

• Agosto 1990 - Mayo 1994. Instituto Tecnológico de Estudios Superiores Monterrey.
Campus Estado de México. Profesor de Asignatura.

• Mayo 1989 - Julio 1997. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingenieŕıa
de la UNAM. Profesor de Asignatura (a partir de enero 1993 y hasta enero 1994, 40 horas).

• Febrero 1994 - Julio 1997. Instituto de Ingenieŕıa de la UNAM. Investigador Asociado
C tiempo completo (interino).

• Agosto 1997 - Junio 2000. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingenieŕıa
de la UNAM. Profesor de Carrera Titular A tiempo completo (interino).

• Julio 2000 - Agosto 2000. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingenieŕıa
de la UNAM. Profesor de Carrera Titular B tiempo completo (interino).

• Septiembre 2000 - Agosto 2014. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de
Ingenieŕıa de la UNAM. Profesor de Carrera Titular B tiempo completo (definitivo).

• Septiembre 2014 - a la fecha. División de Ingenieŕıa Eléctrica de la Facultad de Inge-
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nieŕıa de la UNAM. Profesor de Carrera Titular C tiempo completo (definitivo).

1.4. Estancias de Investigación

1. Universite de Technologie de Compiegne, Francia. Del 16 de septiembre al 16 de no-
viembre de 1993.

2. Universite de Technologie de Compiegne, Francia. Del 4 de noviembre al 30 de noviem-
bre de 1996.

3. Laboratorio de Ingenieŕıa Eléctrica de Paris, Francia. Del 1 al 15 de diciembre de 1996.

4. Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Paris, Francia. Del 6 al 24 de septiembre
de 1999.

5. Departamento de Sistemas de Control, Universidad de los Andes, Merida, Venezuela.
Del 27 de septiembre al 8 de octubre de 1999.

6. IRCCyN, Escuela Central de Nantes, Nantes, Francia. Del 6 de junio al 27 de julio de
2001.

7. Estancia sabática en Instituto Mexicano del Petróleo, México. Del 1 de noviembre de
2001 al 31 de octubre de 2002.

8. Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Paris, Francia. Del 6 al 10 de septiembre
de 2004.

9. Instituto de Organización y Control de Sistemas Industriales, Universidad Politécnica
de Cataluña, Barcelona, España. Del 7 al 13 de junio de 2007.

10. Instituto de Organización y Control de Sistemas Industriales, Universidad Politécnica
de Cataluña, Barcelona, España. Del 13 al 24 de abril de 2009.

11. Estancia sabática en el Laboratorio de Señales y Sistemas, CNRS, Francia. Del 1 de
agosto de 2009 al 31 de julio de 2010.

12. Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Paris, Francia. Del 2 al 19 de julio de
2015.

5



1.5. Participación en Asociaciones

• Miembro de la IEEE desde 2000.

• Miembro de la Asociación de México de Control Automático desde 2000.

• Secretario de la Asociación de México de Control Automático de enero de 2000 a diciembre
de 2001.

• Vice-presidente de la Asociación de México de Control Automático de enero de 2002 a
diciembre 2003.

• Presidente de la Asociación de México de Control Automático de enero de 2004 a diciembre
de 2005.

2. Actividades de Evaluación

2.1. Participación en Comités Editoriales

• Miembro de 2006 a la fecha del Comité Editor de la Revista Ingeniare: Revista Chilena de
Ingenieŕıa.

2.2. Participación en Cuerpos Colegiados

• Miembro de 1996 a 2001 del Consejo Interno de la División de Estudios de Posgrado de
la Facultad de Ingenieŕıa de la UNAM, participando como Consejero Titular por el área de
Ingenieŕıa Eléctrica.

• Miembro de 2000 a 2001 del Subcomité Académico de Ingenieŕıa Eléctrica del Programa
de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la UNAM.

• Presidente de 2001 a 2004 del Subcomité Académico de Ingenieŕıa Eléctrica del Programa
de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la UNAM.

• Miembro de 2001 a 2004 del Comité Académico del Programa de Maestŕıa y Doctorado
en Ingenieŕıa de la UNAM.

• Miembro de 2001 a 2007 de la Comisión Dictaminadora de Ingenieŕıa Eléctrica de la
Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan de la UNAM.

• Miembro en 2003 de la Comisión Dictaminadora Especial de Ciencias Básicas de la Facultad
de Ingenieŕıa de la UNAM.
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• Asesor de la Comisión Dictaminadora del Personal Académico en el área de Ingenieŕıa de
la Universidad Autónoma Metropolitana Azcapotzalco (UAM), 2005.

• Miembro de 2007 a 2009 de la Comisión Dictaminadora del Programa de Primas al Desem-
peño del Instituto de Ingenieŕıa de la UNAM.

• Miembro de 2007 a 2009 de la Grupo de Trabajo para definir las ĺıneas de investigación
de la Facultad de Ingenieŕıa de la UNAM.

• Miembro de 2008 a 2009 de la Comisión Dictaminadora del Programa de Primas al Desem-
peño de la Facultad de Ingenieŕıa de la UNAM.

• Miembro de 2008 a 2009 de la Comisión Dictaminadora del Instituto de Ingenieŕıa de la
UNAM.

• Miembro de 2010 a 2012 de la Comisión Dictaminadora del Instituto de Ingenieŕıa de la
UNAM.

• Miembro del Jurado Auxiliar de la Comisión Dictaminadora de la Facultad de Ingenieŕıa
de la UNAM. Marzo de 2011.

• Asesor de la Comisión Dictaminadora del Personal Académico en el área de Ingenieŕıa de
la Universidad Autónoma Metropolitana Azcapotzalco (UAM), 2012.

• Miembro del Jurado Auxiliar de la Comisión Dictaminadora de la Facultad de Ingenieŕıa
de la UNAM. Diciembre de 2012.

• Miembro de 2012 a 2014 de la Comisión Dictaminadora del Instituto de Ingenieŕıa de la
UNAM.

• Representante de tutores de la Facultad de Ingenieŕıa ante el Comité Académico del Pro-
grama de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa.

2.3. Revisión para revistas de circulación internacional

• IEEE Transactions on Automatic Control. Editada en EUA.

• International Journal of Control. Editada en Inglaterra.

• AUTOMATICA. Editada en Inglaterra.

• IEEE Transactions on Control Systems Technology. Editada en EUA.

• IEEE Transactions on Industrial Electronics. Editada en EUA.

• Journal of Dynamic Systems, Measurement and Control. Editada en EUA.

• International Journal of Mechatronics.
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• International Journal of Adaptive Control and Signal Processing. Editada en Inglaterra.

• International Journal on Robust and Nonlinear Control. Editada en Inglaterra.

• International Journal of Systems Science.

• Journal of Engineering Mathematics.

• IEEE Transactions on Circuits and Systems.

• International Journal of Circuit Theory and Applications.

2.4. Revisión para revistas de circulación restringida

• Revista Ingenieŕıa: Investigación y Tecnoloǵıa. Editada por la Facultad de Ingenieŕıa,
UNAM.

• Revista Técnica de Ingenieŕıa. Editada por la Universidad de Zulia, Venezuela.

• Revista de Ingenieŕıa Hidráulica, México.

2.5. Revisión para congresos internacionales

• IEEE Conference on Decision and Control.

• American Control Conference.

• European Control Conference.

• IFAC World Congress.

• IEEE International Power Electronics Congress.

• IEEE Industrial Applications Society.

• IEEE International Symposium on Industrial Electronics.

• Congreso Latinoamericano de Control Automático.

2.6. Revision para congresos nacionales

• Congreso Nacional de la Academia Nacional de Ingenieŕıa.

• Congreso Nacional de Control Automático organizado por la Asociación de México de
Control Automático.
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2.7. Revisión de proyectos

• Evaluador de proyectos para el Consejo Nacional de Ciencia y Tecnoloǵıa.

• Evaluador de proyectos DGAPA-UNAM, convocatoria PAPIIT.

• Evaluador de proyectos ANUIES en el Acuerdo México–Francia, 2005.

• Evaluador de proyectos para Consejos Superiores de FONDECYT, Chile, 2007.

• Dictaminador Técnico de Factibilidad de Poryectos para la Comisión Federal de Electrici-
dad, México, 2007.

2.8. Revisión de libros

• Revisor Técnico de la traducción del libro Sistemas de Control Digital editado por CECSA.

• Revisor Técnico de la traducción del libro Diseño Digital Moderno y Teoŕıa de Conmutación
editado por CECSA.

• Revisor para el Programa Editorial del Instituto Mexicano del Petróleo.

2.9. Revisión para premios

• Premio Weizmann de la Academia Mexicana de Ciencias.

• Miembro en 2011 del Jurado, en el área de Docencia en Ciencias Exactas, del Premio
Universidad Nacional y del Reconocimiento Distinción Universidad Nacional para Jóvenes
Académicos de la Universidad Nacional Autónoma de México.

• Miembro en 2011 del Jurado Calificador, en el área de Ciencias Básicas e Ingenieŕıa, del
Premio a la Investigación de la Universidad Autónoma Metropolitana.

• Miembro en 2012 del Jurado, en el área de Docencia en Ciencias Exactas, del Premio
Universidad Nacional y del Reconocimiento Distinción Universidad Nacional para Jóvenes
Académicos de la Universidad Nacional Autónoma de México.

• Miembro en 2013 del Jurado, en el área de Docencia en Ciencias Exactas, del Premio
Universidad Nacional y del Reconocimiento Distinción Universidad Nacional para Jóvenes
Académicos de la Universidad Nacional Autónoma de México.
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3. Actividades de Organización

3.1. Organización de eventos

• Organización en 1995 de la Escuela sobre Nuevos Enfoques para el Diseño de Estrategias
de Control impartida por el Dr. Shankar Batthacharyya (Universidad de Texas A&M, EUA)
y el Dr. Romeo Ortega (Universidad Tecnológica de Compiegne, Francia).

• Organización en 1996 del curso Sistemas Robotizados desde una Perspectiva Práctica im-
partido por el Dr. Wolfgang Grimm (Industrias Bosch, Alemania).

• Organización en 1997 de la sesión especial Passivity-based Methods for Controller Design
in Industrial Electronics en el IEEE International Symposium on Industrial Electronics,
realizado en Guimarães, Portugal.

• Participación en 1996 como moderador de sesión en el IEEE International Power Electronics
Congress, reralizado en Cuernavaca, Morelos, México.

• Participación en 1997 como moderador de sesión en el IEEE International Symposium on
Industrial Electronics, realizado en Guimarães, Portugal.

• Moderador de sesión en el 38th IEEE Conference on Decision and Control realizado en
Phoenix, USA, diciembre 1999.

• Moderador de sesión en el 2001 IEEE Conference on Control Applications realizado en
México D.F., septiembre 2001.

• Organización en 2001 del curso Control de Sistemas F́ısicos: Un Enfoque Energético im-
partido por Arjan Van der Schaft (Universidad de Twente, Holanda) y Romeo Ortega (SU-
PELEC, Francia).

• Moderador de sesión en el Congreso Latinoamericano de Control 2002 realizado en Gua-
dalajara, México, diciembre 2002.

• Moderador de sesión en el 41th IEEE Conference on Decision and Control realizado en
Las Vegas, USA, diciembre 2002.

• Moderador de sesión en el Congreso 2003 de la Asociación de México de Control Automático
realizado en Ensenada, Baja California, México, octubre 2003.

• Participación en el Programa Verano de la Investigación Cient́ıfica de la Academia Mexi-
cana de Ciencias, 2003 al 2007, 2012.

• Moderador de sesión en el Congreso 2005 de la Asociación de México de Control Automático
realizado en Cuernavaca, Morelos, México, Octubre 2005.

• Participación en el Programa ”Tutoŕıa para todos. Nueva Epoca: La Consolidación”, or-
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ganizado por Facultad de Ingenieŕıa – UNAM (COPADI), 2005.

• Moderador de sesión en el XI Congreso Latinoamericano de Control Automático realizado
en Salvador de Bah́ıa, Brasil, Octubre 2006.

• Organizador en 2007 del curso Control por Interconexión: Un paradigma alternativo al
Enfoque de Procesamiento de Señales impartido por Romeo Ortega (SUPELEC, Francia).

• Organizador en 2011 del curso Controlled Synchronization of Dynamical Systems impartido
por Dr. Antonio Loŕıa y Dra. Elena Panteley (SUPELEC, Francia).

• Organizador en 2012 de la Escuela de Verano de la Asociación de México de Control
Automático con el curso A New Control Theory to Face the Challenges of Modern Technology
impartido por Romeo Ortega (SUPELEC, Francia).

3.2. Participación en Comités de Programa

• Co-chair de Sesiones Especiales y Cursos Tutoriales del IEEE International Symposium on
Industrial Electronics ISIE’2000. Puebla, México.

• Coordinador del Area de Control Automático en el Congreso de Instrumentación organi-
zado por la SOMI, 2002 y 2003.

• Presidente del Congreso Nacional de Control Automático 2004, organizado por la Asocia-
ción de México de Control Automático, realizado en la Ciudad de México, México, octubre
2004.

• Miembro del Comité de Programa del 2nd IFAC Symposium on System, Structure and
Control, Oaxaca, México, 2004.

• Miembro del Comité de Programa del 3rd International Conference on Informatics in
Control, Automation and Robotics realizado en Setúbal, Portugal, 2006.

• Miembro del Comité de Programa del XI Congreso Latinoamericano de Control Automático
realizado en Salvador de Bahia, Brasil, 2006.

• Miembro del Comité de Programa del 4th International Conference on Informatics in
Control, Automation and Robotics realizado en Setúbal, Portugal, 2007.

• Coordinador del Area de Control Automático en el Seminario Español de Automática,
Electrónica Industrial e Instrumentación 2007, Puebla, México, 2007.

• Presidente del Comité de Programa del Congreso Nacional de Control Automático 2007,
organizado por la Asociación de México de Control Automático, realizado en la Ciudad de
Monterrey, Nuevo León, México, octubre 2007.
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• Miembro del Comité de Programa del American Control Conference 2009 realizado en St.
Louis, Missouri, USA, 2009.

• Miembro del Comité de Programa del XV Congreso Latinoamericano de Control Automáti-
co realizado en Lima, Perú, 2012.

• Presidente del Comité de Programa del Congreso Nacional de Control Automático 2013,
organizado por la Asociación de México de Control Automático, Ensenada, Baja California,
México, octubre 2013.

• Miembro del Comité de Programa del XVI Congreso Latinoamericano de Control Au-
tomático realizado en Cancún, Quintana Roo, México, 2014.

• Co-presidente del Comité de Programa del XVII Congreso Latinoamericano de Control
Automático realizado en Medellin, Colombia, 2016.

4. Formación de Recursos Humanos

4.1. Supervisión de Tesis de Licenciatura

1. Ge. Escobar y Ga. Escobar. “Diseño de un controlador PD autosintonizable”. UNAM.
1991. (co-director: Yu Tang.)

2. G. Dı́az y M. Garćıa. “Compensación adaptable de fricción en motores de Corriente
Directa”. UNAM. 1995.

3. D. Gómez. “Control No Lineal de Posición de un Motor de Inducción Bifásico”. UNAM.
Septiembre 1996.

4. G. Alvarez, J. Mart́ınez y H. Pérez. “Construcción de un Convertidor Estático para
Motores de Corriente Directa Aplicado a Robotes Manipuladores”. UNAM. Abril 1998.
(Co-director: Jorge Buend́ıa).

5. E. Espinoza. “Control basado en Pasividad de Sistemas Electromecánicos”. UNAM.
Junio 1998.

6. P. Maya. “Control No Lineal de Motores de Inducción utilizando DSP´s”. UNAM.
Julio 1998.

7. D. Noriega. “Control No Lineal de Convertidores CD-CD”. UNAM. Agosto 2000.

8. J. Redon. “Control No Lineal de Generadores Śıncronos”. UNAM. Octubre 2000.
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9. A. Varela. “Desarrollo de un Convertidor CD-CA para Sistemas Flexibles de Transmi-
sión”. UNAM. Abril 2001.

10. E. Venegas. “Desarrollo de una Fuente Ininterrumpible Monofásica”. UNAM. Octubre
2002.

11. I. Mart́ınez. “Control de un Convertidor CD–CA Monofásico”. UNAM. Agosto 2005.

12. S. Avila. ”Control No Lineal de Motor de Inducción”. UNAM. Agosto 2009.

13. A. Jiménez. ”Modelado y Control de Compensadores Estáticos Śıncronos en Sistemas
de Potencia”. UNAM. Agosto 2009. (Director: P. Maya.)

14. N. Romero. ”Selección del Punto de Conexión de FACTS en Sistemas de Potencia”.
UNAM. Agosto 2009. (Director: P. Maya.)

15. A. de la Guerra. ”Maqueta para la Evaluación de Controles No Lineales”. UNAM.
Agosto 2009. (Director: P. Maya.)

16. M. Aguado. ”Diseño y Construcción de un banco de pruebas para Motores de Reluc-
tancia Variable”. UNAM. Julio 2012.

17. R. Canseco. ”Control de un Sistema de Frenos Anti–bloqueo”. UNAM. Agosto 2013.

18. I. Ortega. ”Control No Lineal de Convertidores Estáticos Bi–direccionales de Potencia”.
UNAM. Julio 2014.

19. M. Rojas. ”Diseño de un Almacenador de Enerǵıa basado en un Superconductor”.
UNAM. Julio 2014.

20. O. Vazquez. ”Control basado en pasividad de convertidores multinivel”. UNAM. Sep-
tiembre 2014.

21. A. Cruz. ”Diseño y construcción de una fuente de corriente por control retroalimenta-
do”. UNAM. Julio 2016.

22. F. Félix. ”Análisis experimental de robustez de un control no lineal basado en pasividad
para motores de inducción”. UNAM. Julio 2016.

23. L. Rodŕıguez. ”Análisis del efecto de sintonización del control PI en sistemas de freno
abs-inteco”. Julio 2016.
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4.2. Supervisión de Tesis de Maestŕıa

1. I. Campos. “Evaluación Experimental de un Controlador Basado en Pasividad para
Motores de Inducción”. UNAM. Octubre 1996.

2. P. Madero. “Control por Retroalimentación de Salida: Aplicación a Sistemas Electro-
mecánicos. UNAM. Octubre 1996. (Co-director: Mart́ın Velasco).

3. M. Godoy. “Control basado en Pasividad de Generadores Śıncronos”. UNAM. Abril
1997.

4. H. Rodŕıguez. “Regulación de Sistemas Electromecánicos utilizando Observación del
Estado”. CINVESTAV-IPN. Diciembre 1997. (Co-director: Mart́ın Velasco).

5. C. Guerrero. “Maximización de Par en Motores de Inducción”. UNAM. Octubre 2000.

6. P. Maya. “Control de Par en Motores de Reluctancia Variable”. UNAM. Enero 2001.

7. D. Noriega. “Control de Convertidores Estáticos de Potencia Trifásicos”. UNAM. Oc-
tubre 2003.

8. C. Vazquez. “Control No Lineal de Motores de Reluctancia Variable”. UNAM. Mayo
2005.

9. A. Vila. “Control basado en Pasividad de Convertidores Multinivel”. UNAM. Septiem-
bre 2005.

10. I. Mart́ınez. ”Control No Lineal de Convertidores Bi–direccionales de Potencia”.
UNAM. Abril 2008.

11. D. Mart́ınez. ”Estabilización de Sistemas Hamiltonianos Lineales mediante IDA–PBC
por Retroalimentación de Salida”. UNAM. Octubre 2010.

12. J. Antunez. ”Control basado en Pasividad de Dispositivos MEMS”. UNAM. Octubre
2010.

13. S. Avila. ”Control de Sistemas Multiagentes Lagrangianos”. UNAM. Diciembre 2011.

14. N. Romero. ”Control basado en Pasividad para Seguimiento de Trayectorias”. UNAM.
Enero 2012.

15. H. Mujica. ”Control basado en Pasividad de Motores de Inducción para Altos Desem-
penos Dinámicos”. UNAM. Agosto 2012.
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16. G. Maldonado. ”Diseño e Implementación de un Inversor Multinivel de Cinco Niveles”.
UNAM. Febrero 2013. (Director: Jesús Alvarez).

17. P. Borja. ”Control basado en pasividad mediante cambio de coordenadas”. UNAM.
Noviembre 2013.

18. E. Berrospe. ”Control basado en Pasividad de un Convertidor de Fuente de Corriente”.
UNAM. Enero 2015.

19. M. Aguado. ”Identificación de Parámetros de Motores de Reluctancia Conmutada”.
UNAM. Enero 2015.

20. L. Rojas. ”Control de Tensión y Frecuencia en Microrredes”. UNAM. Febrero 2015.

21. R. Canseco. ”Análisis de estabilidad para micro-redes de potencia”. UNAM. Diciembre
2015.

22. P. Fernandez. ”Estabilidad y consenso en circuitos eléctricos v́ıa propiedades estructu-
rales”. UNAM. Enero 2016.

23. F. Rosas. ”Estabilización de sistemas hamiltonianos no afines en el control”. UNAM.
Enero 2016.

24. I. Ortega. ”Control basado en Pasividad de Convertidores de Potencia para Aplicacio-
nes Fotovoltaicas”. UNAM. Enero 2017.

25. M. Rojas. ”Análisis de Existencia de Estado Estacionario para Circuitos de Corriente
Directa”. UNAM. Enero 2017.

4.3. Supervisión de Tesis de Doctorado

1. P. Maya. “Control No Lineal de Sistemas Eléctricos de Potencia”. UNAM. Abril 2005.

2. S. Ibarra. “Análisis de Observabilidad para Máquinas Eléctricas”. UNAM. Abril 2005.
(Director: Jaime Moreno).

3. D. Noriega. “Control de Convertidores Estáticos de Potencia desde una Perspectiva de
Sistemas Hı́bridos”. UNAM. Agosto 2006.

4. C. Guerrero. “Control sin Sensores Mecánicos de Motores de Inducción”. UNAM. No-
viembre 2006. (Co-director: Jaime Moreno).

5. G. Sandoval. “Corrección de Factor de Potencia en Sistemas Eléctricos”. UNAM. Mayo
2010. (Co-director: Vı́ctor Manuel Cárdenas).
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6. I. López. “Control de Generadores de Inducción para Generación Eólica de Enerǵıa
Eléctrica”. UNAM. Noviembre 2012. (Co-director: Vı́ctor Manuel Cárdenas).

7. S. Avila. ”Caracterización y control de microredes de potencia v́ıa propiedades estruc-
turales”. UNAM. Agosto 2016.

8. H. Mujica. ”Control No Lineal basado en Pasividad para Alto Desempeño en Motores
de Inducción”. Enero 2017.

4.4. Responsable de estancias posdoctorales y sabáticas

1. Responsable de estancia sabática del Dr. José de Jesús Alvarez Ramı́rez en el Programa
de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la UNAM. Septiembre de 2007 a Agosto 2008.

2. Responsable de estancia sabática del Dr. Rafael Escarela Pérez en el Programa de
Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la UNAM. Septiembre de 2007 a Agosto 2008.

3. Asesor del Dr. Carlos Juárez Toledo como becario posdoctoral en el Programa de Becas
Posdoctorales de la UNAM. Agosto 2008 a Julio 2009.

4. Responsable de estancia sabática del Dr. Diego Espinosa Trejo en la Facultad de Inge-
nieŕıa de la UNAM. Agosto 2015 a Agosto 2016.

4.5. Servicio Social

1. Participación en 2007 en el programa ”Verano de la Investigación Cient́ıfica” organizado
por la Academia Mexicana de Ciencias.

2. Atención a 20 estudiantes de Servicio Social, de 2008 a la fecha, en el Programa ”Control
de Convertidores Estáticos de Potencia” registrado en la Dirección General de Servicio
Social de la UNAM bajo el número 2011-12/81-552.

4.6. Asesorias Nacionales

1. Asesor Nacional del becario por la UNAM Cesar Mendoza Serrano para realizar estu-
dios de maestŕıa en el Imperial College, Reino Unido.

2. Asesor Nacional del becario por la UNAM Javier Gómez Castellanos para realizar
estudios de doctorado en la Universidad de Columbia, EUA.
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5. Actividades de Docencia

5.1. Clases Impartidas a nivel Licenciatura

1. “Control Analógico”. Facultad de Ingenieŕıa, UNAM. Número de veces impartida: 15.

2. “Control Analógico”. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan, UNAM. Número de
veces impartida: 9.

3. “Ingenieŕıa de Control I”. ITESM campus Estado de México. Número de veces impar-
tida: 5.

4. “Ingenieŕıa de Control II”. ITESM campus Estado de México. Número de veces im-
partida: 5.

5. “Laboratorio de Control Analógico”. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan,
UNAM. Número de veces impartida: 4.

6. “Electrónica Básica”. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan, UNAM. Número de
veces impartida: 3.

7. “Elementos de Control Automático”. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan,
UNAM. Número de veces impartida: 2.

8. “Laboratorio de Electrónica Digital”. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan,
UNAM. Número de veces impartida: 1.

9. “Fundamentos de Control Automático”. Facultad de Ingenieŕıa, UNAM. Número de
veces impartida: 14.

10. “Algebra Lineal”. Facultad de Ingenieŕıa, UNAM. Número de veces impartida: 3.

5.2. Clases Impartidas a nivel Maestŕıa

1. “Modelado y Simulación de Sistemas Dinámicos”. Programa de Maestŕıa y Doctorado
en Ingenieŕıa de la UNAM. Número de veces impartida: 7.

2. “Control Adaptable”. Programa de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la UNAM.
Número de veces impartida: 5.

3. “Control de Sistemas No Lineales”. Programa de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa
de la UNAM. Número de veces impartida: 5.
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4. “Matemáticas Aplicadas”. Programa de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la
UNAM. Número de veces impartida: 3.

5. “Análisis de Sistemas No Lineales”. Programa de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa
de la UNAM. Número de veces impartida: 3.

6. “Control Basado en Pasividad”. Programa de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de
la UNAM. Número de veces impartida: 7.

7. “Robótica y Sistemas de Manufactura Flexible”. División de Estudios de Posgrado de
la Facultad de Ingenieŕıa, UNAM. Número de veces impartida: 2.

8. “Control Optimo”. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingenieŕıa,
UNAM. Número de veces impartida: 1.

5.3. Cursos por Invitación y de Educación Continua

1. Control de Procesos por Computadora. División de Educación Cont́ınua, Facultad de
Ingenieŕıa, UNAM. 1989.

2. Control de Procesos por Computadora. División de Educación Cont́ınua, Facultad de
Ingenieŕıa, UNAM. 1990.

3. Control No Lineal de Sistemas Euler-Lagrange: Aplicación a Máquinas Eléctricas y
Robótica. División de Educación Cont́ınua, Facultad de Estudios Superiores Cuau-
titlan, UNAM. 1995.

4. Control No Lineal de Motores de Inducción. Universidad de los Andes. Merida, Vene-
zuela. 27 de septiembre al 1 de octubre, 1999.

5. Control de Máquinas Eléctricas basado en el Enfoque de Pasividad. Universidad
Autónoma de Queretaro, México. 24 de agosto de 2000.

6. Control de Sistemas No Lineales: Un Enfoque Energético. Universidad de Sonora, Méxi-
co. 2 al 4 de marzo, 2005.

7. Control de Sistemas Electromecánicos. Módulo del Diplomado Control Avanzado e
Instrumentación de Vanguardia Tecnológica ofrecido a personal de PEMEX, 2005.

8. Control de Circuitos Electrónicos de Potencia. Empresa PROLEC, Monterrey, Nuevo
León. 27 al 28 de abril, 2006.
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9. Control Basado en Pasividad. Curso de actualización Docente de la Facultad de Inge-
nieŕıa, UNAM. 22 al 26 de enero de 2007.

10. Control basado en Pasividad. Curso de actualización docente y para el programa de
posgrado, CENIDET, Cuernavaca, Morelos, México. 5 al 8 de agosto de 2008.

11. Aplicaciones Ilustrativas del Control basado en Pasividad. Curso tutorial de XIII Con-
greso Latinoamericano de Control Automático, Mérida, Venezuela. 25 y 26 de noviem-
bre de 2008.

12. Control Basado en Pasividad. Curso para el programa de estudios de doctorado, Ins-
tituto de Organización y Control de Sistemas Industriales, Universidad Politécnica de
Cataluña, Barcelona, España. 13 al 24 de abril de 2009.

13. Control Basado en Pasividad. Curso impartido como parte del 1er. Taller de Nuevas
Tecnoloǵıas Veh́ıculares – Cero emisiones organizado por el IPICYT y la Facultad de
Ingenieŕıa de la UASLP y realizado en la ciudad de San Luis Potośı, México. 18 al 19
de agosto de 2011.

14. Control de Sistemas de Potencia: Un enfoque Hamiltoniano. Curso magistral en el
Tercer Simposio Nacional sobre Enerǵıa Renovable (ENERNAT) 2015. Universidad
Autónoma de San Luis Potośı, COARA, Matehuala, San Luis Potośı, 28 – 29 octubre
de 2015.

15. Control de Sistemas de Potencia. XVII Congreso Latinoamericano de Control Au-
tomático. Medellin, Colombia. 13 – 15 de octubre de 2016.

5.4. Participación en Jurados

LICENCIATURA: Facultad de Ingenieŕıa-UNAM, Facultad de Estudios Superiores
Cuautitlan-UNAM, Escuela Nacional de Estudios Profesionales Aragón-UNAM, Uni-
versidad Iberoamericana, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieŕıa y Tecno-
loǵıas Avanzadas del IPN.

MAESTRIA: División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingenieŕıa-UNAM, Pro-
grama de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la UNAM, Facultad de Quimica –
UNAM, Centro de Investigación y de Estudios Avanzados-IPN, Centro Nacional de In-
vestigación y Desarrollo Tecnológico de Morelos, Universidad Autónoma de Zacatecas,
Universidad Autónoma de San Luis Potośı.

DOCTORADO: Centro de Investigación y de Estudios Avanzados-IPN, Universidad
Autónoma Metropolitana Iztapalapa, Universidad Tecnológica de Compiegne –Francia,
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Centro Nacional de Investigación y Desarrollo Tecnológico de Morelos, Laboratorio de
Señales y Sistemas, Paris–Francia, División de Estudios de Posgrado de la Facultad
de Ingenieŕıa-UNAM, Programa de Maestŕıa y Doctorado en Ingenieŕıa de la UNAM,
Centro de Investigación y Estudios de Posgrado (Unidades México y Guadalajara), Fa-
cultad de Ingenieŕıa Universidad Autónoma de Nuevo León, Facultad de Ingenieŕıa de
la Universidad Autónoma de San Luis Potośı, Facultad de Ingenieŕıa de la Universidad
del Valle de Santiago de Cali, Colombia.

5.5. Elaboración de Apuntes y Prácticas

• Elaboración del Manual de Prácticas del Laboratorio de Electrónica Analógica. Facultad
de Estudios Superiores Cuautitlan-UNAM. 1986.

5.6. Revisión de planes de estudio

• Participación en la creación de la carrera de Ingenieŕıa en Sistemas Electrónicos Industriales
de la Universidad Autónoma de la Ciudad de México. 2002.

• Revisión de asignaturas y elaboración de temarios y contenidos de las asignaturas Fun-
damentos de Control y Control de Sistemas No Lineales. Facultad de Ingenieŕıa – UNAM.
2004/2005.

6. Conferencias Invitadas

6.1. Conferencias plenarias

1. Cátedra magistral (plenaria) del Coloquio de Control Automático ’99: “Control Avan-
zado de Motores de Inducción”, Universidad de los Andes, Mérida, Venezuela, 1999.

2. Conferencia plenaria de la XV Semana Regional de Investigación y Docencia en Ma-
temáticas: “Control de Sistemas Electromecánicos”, Universidad de Sonora, Hermosillo,
Sonora, México, 2005.

3. Conferencia plenaria del IEEE International Conference on Power Electronics 2006:
”On the Passivity–based Control for Multilevel Inverters”, Universidad de las Américas,
Cholula, Puebla, México, 2006.
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4. Conferencia plenaria del XXIX Congreso Internacional de Ingenieŕıa Electrónica: ”So-
me Experiences with the Output Feedback Passivity Based Control”, Instituto Tec-
nológico de Chihuahua, Chihuahua, México, 2007.

5. 1er Congreso de Diseño e Ingenieŕıas F́ısico–Mecánicas UIS 2012: ”Passivity–based
Control”, Universidad Industrial de Santander, Bucaramanga, Colombia, 2012.

6. XVI Congreso Latinoamericano de Control Automático: ”Control de Sistemas Eléctri-
cos de Potencia: Un Enfoque Hamiltoniano”, Cancún, Quintana Roo, México, 2014.

6.2. Conferencias de difusión

1. CITEDI-IPN. “Aplicaciones de la microcomputadora FAP-100”. Tijuana, México.
1984.

2. Universidad Autónoma de Zacatecas. “Gráficas por computadora”. Zacatecas, Zacate-
cas. 1987.

3. Universidad Autónoma de Zacatecas. “Arquitectura de computadoras”. Zacatecas, Za-
catecas. 1987.

4. Facultad de Ingenieŕıa, UNAM: 1a. semana de la DIEEC. “Control de Sistemas No
Lineales: Aplicación al Motor de Inducción”, Ciudad Universitaria, México. 1993.

5. CINVESTAV, IPN: Seminario sobre Robótica, Control y Visión. “Control No Lineal
de Sistemas Electromecánicos”. México D.F., México. 1995.

6. Universidad Iberoamericana: Semana de Ingenieŕıa Electrónica y Biomédica. “Control
de Máquinas Eléctricas en el Instituto de Ingenieŕıa-UNAM”. México D.F., México.
1995.

7. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan-UNAM: “Control de Máquinas Eléctricas
en el Instituto de Ingenieŕıa-UNAM”. Estado de México, México. 1996.

8. CICESE:“Algunas Experiencias con el Control por Moldeo de Enerǵıa”. Ensenada,
B.C., México. 1996.

9. CENIDET:“Control de Motores de Inducción: Una perspectiva actual”. Cuernavaca,
Mor., México. 1996.

10. UAM-Iztapalapa: Seminario del Grupo de Control de Procesos. “Control No Lineal de
Sistemas Electromecánicos”. México D.F., México. 1996.
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11. Facultad de Ingenieŕıa, UNAM: “Control No Lineal de Sistemas con Estructura F́ısica”.
México D.F., México. 1996.

12. CINVESTAV, IPN: “Passivity-based Control of Synchronous Generators”, México
D.F., México. 1997.

13. Facultad de Ingenieŕıa, UNAM: “Algunas Experiencias con el Control por Moldeo de
Enerǵıa”. México D.F., México. 1997.

14. WORLD TRADE CENTER: “Hacia una Metodoloǵıa Generalizada de Análisis de
Sistemas de Potencia”, T&D World Expo POWERMEX 98, México D.F., México.
1998.

15. WORLD TRADE CENTER: “Control de Motores de Inducción para Altos Desem-
peños”, T&D World Expo POWERMEX´99, México D.F., México. 1999.

16. Facultad de Ingenieŕıa, Universidad Autónoma de Nuevo León: “Control Basado en
Observador de una Clase de Sistemas Electromecánicos”, Monterrey, Nuevo León. 1999.

17. Escuela Superior de Electricidad, Paris: “Observer–based Control of a Class of Elec-
tromechanical Systems”, Paris, Francia, 1999.

18. Instituto Tecnológico de Estudios Superiores de Monterrey, Campus Edo. de México:
“Control de Robots”, Estado de México, México, 2000.

19. Instituto Tecnológico de Toluca: “Control de Robots: Un enfoque energético”, Estado
de México, México, 2000.

20. Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieŕıa y Tecnoloǵıas Avanzadas del IPN:
“Sobre el Uso de Propiedades F́ısicas en el Control de Robots Manipuladores”, México
D.F., México, 2000.

21. Escuela Central de Nantes: “Nonlinear Control of a Single-phase UPS”, Nantes, Fran-
cia, 2001.

22. Universidad Autónoma de San Luis Potot́ı, Facultad de Ingenieŕıa: “Control de Con-
vertidores Estáticos de Potencia”, San Luis Potośı, México, 2002.

23. Centro de Investigación en Computación, Instituto Politécnico Nacional: “Control No
Lineal de Fuentes Ininterrumpibles”, México D.F., México, 2003.

24. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan, UNAM: “Control de Sistemas Electro-
mecánicos”, Estado de México, México, 2004.
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25. Facultad de Ingenieŕıa, Universidad Autónoma de San Luis Potośı: “Algunos Resul-
tados Recientes en el Control de Motores de Inducción”, San Luis Potośı, México,
2004.

26. Instituto Potośıno de Investigación Cient́ıfica y Tecnológica: ”Control de Convertido-
res Multinivel: Un enfoque basado en Cuantitificación de entrada”, San Luis Potośı,
México, 2005.

27. Facultad de Ingenieŕıa–UNAM: ”Control de Sistemas No Lineales: Un enfoque energéti-
co”, México D.F., México, 2005.

28. Facultad de Ingenieŕıa, Universidad Autónoma de San Luis Potośı: ”Algunos Problemas
en el Control de Convertidores Multinivel de Potencia”, San Luis Potośı, México, 2006.

29. Centro de Investigación en Computación del IPN: ”Passivity–based Control in Power
Electronics”, México D.F., México, 2007.

30. Centro Nacional de Investigación y Desarrollo Tecnológico: ”Planeacion basada en
teoria de control para el tratamiento del VIH”, Cuernavaca, Morelos, México, 2007.

31. CENIDET: ”On the Output Feedback PBC of the Swing Equation of Synchronous
Generators”, Cuernavaca, Morelos, México, Agosto 8, 2008.

32. IRCCyN: ”On the Passivity–based Control of Multilevel Power Converters”, Nantes,
France, Abril 1, 2010.

33. ENSEA: ”Some remarks on the Sensorless PBC of Induction Motors”, Cergy–Pontoise,
France, Mayo 6, 2010.

34. LSS-SUPELEC: ”Some remarks on the Sensorless PBC of Induction Motors”, Gif sur
Yvette, France, Mayo 21, 2010.

35. Observation-Diagnostic-Commande Meeting: ”A Sensorless Control for PMSM”, Paris,
France, Mayo 26, 2010.

36. University of Groningen: ”Some Experiences with the Output Feedback Passivity Based
Control”, Netherlands, Junio 17, 2010.

37. Universidad Autónoma Metropolitana - Iztapalapa: ”On the Output Feedback and
Tracking Passivity Based Control”, México D.F., México, Marzo 3, 2011.

38. Universidad Nacional Autónoma México - División de Ciencias Básicas – Facultad de
Ingenieŕıa: ”Una Interpretación F́ısica del Producto Interno”, Ciudad Universitaria,
México D.F., México, Junio 15, 2011.
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39. Centro de Investigación y Estudios Avanzados: ”Consensus Control of Flexible–joint
Robots”, México D.F., México, Septiembre 9, 2011.

40. INTEL Guadalajara Center Design: ”Reflexiones sobre la Difusión de Resultados de
Investigación”, Guadalajara, Jalisco, México, Noviembre 25, 2011.

41. Universidad Autónoma Metropolitana - Azcapozalco: ”On the Passivity–based Control
of Multilevel Power Converters”, México D.F., México, Marzo 8, 2012.

42. Universidad Iberoamericana: ”Consenso de Robots con Uniones Flexibles”, Semana de
Ingenieŕıa Electrónica 2012, México D.F., México, Octubre 24, 2012.

43. Universidad Nacional Autónoma México - División de Ciencias Básicas – Facultad de
Ingenieŕıa: ”La importancia del Algebra Lineal en la Ingenieŕıa”, División de Ciencias
Básicas FI - UNAM, Ciudad Universitaria, México D.F., México, Junio 24, 2013.

44. Facultad de Ingenieŕıa UNAM: ”Control basado en Pasividad”, Simposium Investi-
gación y Desarrollo Tecnológico en la Facultad de Ingenieŕıa de la UNAM, Ciudad
Universitaria, México D.F., México, Octubre 8, 2013.

45. Centro de Investigación Cient́ıfica y de Educación Superior de Ensenada: ”Consen-
sus on Electrical Networks”, Nonlinear Phenomena in Complex Systems and Control
Applications, Ensenada, Baja California, México, Octubre 19, 2013.

46. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan UNAM: ”El papel del Modelado en el
Diseño de Controladores”, 5o Ciclo de Conferencias ”Integración y Movimiento” de la
FESC - UNAM, Cuautitlan, Estado de México, México, Noviembre 13, 2013.

47. Sociedad Matemática Mexicana: ”Two Open Problems for Passivity–based Control”,
French - Mexican Meeting on Industrial and Applied Mathematics, Villahermosa, Ta-
basco, México, Noviembre 27–29, 2013.

48. Universidad Autónoma de la Ciudad de México: ”El modelado matemático como he-
rramienta para el diseño de esquemas de control”, 2o Simposio de Ingenieŕıa de la
UACM, México D.F., México, Agosto 15, 2014.

49. División de Ciencias Básicas – Facultad de Ingenieŕıa – UNAM: ”Estabilidad y Consen-
so en Circuitos Eléctricos”, Foro Académico de Ciencias Básicas, México D.F., México,
Abril 21, 2015.

50. Centro de Ciencias Aplicadas y Desarrollo Tecnológico – UNAM: ”Control de Micro-
redes: Un enfoque Hamiltoniano”, México D.F., México, Mayo 5, 2015.
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51. Facultad de Ingenieŕıa UNAM: ”Control basado en Pasividad”. Seminario La Investi-
gación en la Facultad de Ingenieŕıa de la UNAM, México, Marzo 30, 2016.

52. Seminario Universitario para la Mejora de la Educación Matemática en la UNAM:
”Acerca del Perfil Deseable de un Estudiante que Ingresa a la Facultad de Ingenieŕıa”.
3er Encuentro SUMEM – UNAM, México, Junio 28, 2016.

53. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlan UNAM: ”Control basado en Pasividad de
Microredes de Potencia”, Estado de México, México, Agosto 31, 2016.

54. Proyecto Absorbedor Magnético de Vibraciones – DCB – UNAM: ”Modelado Ma-
temático de un Absorbedor Magnético de Vibraciones”, México D.F., México, Sep-
tiembre 19, 2016.

55. Universidad de La Salle: ”Sobre el Control basado en Pasividad de Sistemas F́ısicos”,
Bogotá, Colombia, Octubre 10, 2016.

56. Universidad Tecnológica de Pereira: ”Control basado en Pasividad de Microredes”,
Pereira, Colombia, Octubre 10, 2016.

57. Seminario Universitario para la Mejora de la Educación Matemática en la UNAM:
”Sobre el uso de las Matemáticas en Ingenieŕıa: Un Ejemplo Ilustrativo”. IV Coloquio
del Posgrado LA MATEMATICA: Enlace de las Ciencias e Ingenieŕıas, México D.F.,
México, Noviembre 9, 2016.

7. Productividad Académica

7.1. Revistas Internacionales con Arbitraje

1. Romeo Ortega, Yu Tang and Gerardo Espinosa: “Fast Adaptive Stabilization of
First Order Plants with Unknown Sign of the High Frequency Gain”, International
Journal of Control, Vol. 52, No.2, pp. 499-507, 1990.

2. Romeo Ortega and Gerardo Espinosa: “Stability of the Equilibria of Adaptive Sys-
tems with Leakage Estimators”, International Journal of Adaptive Control and Signal
Processing, Vol. 5, No. 3, pp. 175-183, 1991.

3. Romeo Ortega and Gerardo Espinosa: “Torque Regulation of Induction Motors”,
AUTOMATICA, Vol. 29, No. 3, pp. 621-633, 1993.

4. Gerardo Espinosa and Romeo Ortega: “State Observers are Unnecessary for Induc-
tion Motor Control”, Systems & Control Letters, Vol. 23, No. 5, pp. 315-323, 1994.
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5. Gerardo Espinosa- Pérez and Romeo Ortega: “An Output Feedback Globally Stable
Controller for Induction Motors”, IEEE Transactions on Automatic Control, Vol. 40,
No. 1, pp. 138-143, 1995.

6. Romeo Ortega, Per Johan Nicklasson and Gerardo Espinosa-Pérez: “On Speed
Control of Induction Motors”, AUTOMATICA, Vol. 32, No. 3, pp. 455-460, 1996.

7. Gerardo Espinosa-Pérez, Romeo Ortega and Per Johan Nicklasson: “Torque and
Flux Tracking of Induction Motors”, International Journal on Robust and Nonlinear
Control, Vol. 7, No. 1, pp. 1-9, 1997.

8. Per Johan Nicklasson, Romeo Ortega and Gerardo Espinosa-Pérez: “Passivity-
based Control of a Class of Blondel-Park Transformable Electric Machines”, IEEE
Transactions on Automatic Control, Vol. 42, No. 5, pp. 629-647, 1997.

9. Gi-Won Chang, Gerardo Espinosa-Pérez, Eduardo Mendes and Romeo Ortega:
“Tuning Rules for the PI Gains of Field-Oriented Controllers of Induction Motors”,
IEEE Transactions on Industrial Electronics, Vol. 47, No. 3, pp. 592-602, 2000.

10. José Alvarez-Ramı́rez, Ilse Cervantes, Gerardo Espinosa-Pérez, Paul Maya and
America Morales: “A Stable PI Control Design for Power Converters with a LHS Zero”,
IEEE Transactions on Systems and Circuits I: Fundamental Theory and Applications,
Vol. 48, No. 1, pp. 103–106, 2001.

11. L.U Gokdere, W. Brice, Per Johan Nicklasson, Romeo Ortega and Gerardo Espinosa-
Pérez: “Corrections to ”Passivity-based control of a class of blondel-park transforma-
ble electric machines (vol 42, pg 629, 1997)”, IEEE Transactions on Automatic Control,
Vol. 46, No. 1, pp. 172–172, 2001.

12. Jose Alvarez and Gerardo Espinosa-Pérez: ”Stability of Current-mode Control for
DC-DC Power Converters”, Systems and Control Letters, Vol. 45, No. 2, pp. 113–119,
2002.

13. Jesus de Leon, Gerardo Espinosa-Perez and Ivan Macias: “Observer-based Con-
trol of a Synchronous Generator: A Hamiltonian Approach”, Int. Journal of Electrical
Power and Energy Systems, Vol. 24, No. 8, pp. 655–663, 2002.

14. Gerardo Espinosa-Pérez, Paul Maya, Martin Velasco and Hebbert Sira: ”Nonli-
near Control of a Simplified Model of Switched Reluctance Motors”, Computacion y
Sistemas, Número Especial, pp. 67–73, Diciembre 2002.

15. Jose Alvarez, Gerardo Espinosa-Pérez and Daniel Noriega: “ Current-mode Control
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bility Analysis of Sensorless Induction Motors”, AUTOMATICA, Vol. 40, No. 6, pp.
1079–1085, 2004.

20. José Alvarez, Ilse Cervantes, Rafael Escarela-Pérez and Gerardo Espinosa-Perez:
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México D.F., México, 2001.
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Pérez: “Excitation Control Systemfor Synchronous Generators: A Two–loop Design
Approach”, Memorias del 10◦ Congreso Latinoamericano de Control Automático, Gua-
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54. Homero Miranda, Vı́ctor Cárdenas, Gerardo Espinosa–Pérez and Gonzalo Sando-
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Venezuela, 2008.
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dad y Flujo Magnético con Alto Desempeño en Motores de Inducción”, XVI Congreso
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85. Isaac Ortega y Gerardo Espinosa–Pérez: ”Control basado en pasividad para MPPT
en sistemas fotovoltaicos conectados a la red eléctrica”, XVII Congreso Latinoameri-
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Ciudad Universitaria, México D.F., México, 2005.
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37. Pablo Borja y Gerardo Espinosa–Pérez: ”Seguimiento De Trayectorias Para Siste-
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de Control Automático AMCA 2013, Ensenada, Baja California, México, 2013.
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so Nacional de Control Automático AMCA 2013, Ensenada, Baja California, México,
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ga: ”Simultaneous Interconnection and Damping Assignment Passivity–Based Control:
Two Practical Examples”, Lagrangian and Hamiltonian Methods for Nonlinear Con-
trol 2006, editores Francesco Bullo y Kenji Fujimoto, Lectures Notes in Control and
Information Sciences, Springer, ISBN 978-3-540-73889-3, 2007.
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Responsable: Gerardo Espinosa. Patrocinador: DGAPA–UNAM. Duración: 3 años
(Enero 2013–Diciembre 2015). Monto asignado: $590,000.00.

18. ”Análisis y Estimación de Estados en Redes Complejas”. Responsable FI: Gerardo
Espinosa. Responsable IdeI: Cristina Verde. Patrocinador: Instituto de Ingenieŕıa –
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