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Qintana Roo, México. Octubre 14-17, 2014.

82.- D. Lara, G. Romero, D. Flores, L. Ramirez, A. Zufiiga, C. Pegard, R. Abdelhamid and E.
Alcorta, “Low Cost X4 Platform to Study Control Algorithms”, 2014 International Conference on
Unmanned Aircraft Systems (ICUAS), May 27-30, 2014. Orlando, FL, USA. pp. 1003-1008.

81.- C. Robles Palomares, C. Elizondo Gonzalez, E. Alcorta Garcia, G. Romero Galvan, “Disefio
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IPN, del 25 al 27 de Septiembre 2013.

74.- S. Saucedo Flores, J. Moreno Escobar, E. Alcorta Garcia, “Aislamiento de averias en un
equipo hidraulico didactico”, IEEE 20ma Reunion de Verano de Potencia y Aplicaciones
Industriales, RVP-AI/2013, Acapulco, Guerrero, del 7 al 13 de Julio, 2013.
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67.- J.A. Guerrero, R. Lozano, G. Romero and E. Alcorta, “Attitude Robust Stabilization of a Mini-
Rotorcraft UAV: Simulation and Experimental Results”, IEEE Industrial Electronics Society (IECON
2011) held in Melbourne, Australia from November 7-10, 2011.

66.- E. Alcorta Garcia, Diagnostico 6ptimo de fallas en sistemas muestreados mediante teorema del
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31.- E. Alcorta Garcia, A. D. Salas-Armendariz, "Detectability of multiplicative faults via observer-
based residuals”, In the IASTED International Symposium Control Applications 2000, Cancun,
México, Pp. 307-312, May 2002.

30.- E. Alcorta Garcia, J. E. Paez-Castillo, "Linear observer-based FDI of multiplicative faults”, in the
IASTED International Symposium Control Applications 2002, Cancun, México, Pag.313-317, May
2002.

29.- E. Alcorta Garcia,”Aislamiento de fallas en sistemas SISO a través de un banco de
observadores detectores”, Conferencia Latinoamericana de Control Automatico, Guadalajara,
México, Memoria en CD. Dec. 2002.

28.- E. Alcorta Garcia,"Diagnéstico de fallas utilizando observadores no lineales: un caso de
estudio”, Primer taller nacional de observacion y estimacién de sistemas no lineales y sus
aplicaciones, México D. F., 27-28 de Marzo del 2000. (in spanish).

27.- G. Romero, E. Alcorta Garcia, F. J. Zavala, “Increasing the Robustness Margin of Robot
Control”, in the proceedings of the International Symposium on Robotics and Automation
ISRA'2000, Monterrey, N.L., México, 2000.

26.- E. Alcorta Garcia, P. M. Frank, "A novel design of observer-based structured residuals for FDI",
in the American Control Conference, San Diego, CA, USA, pp. 1341-1345, 1999.

25.- E. Alcorta Garcia, P. M. Frank, "Fault Detection and Isolation in nonlinear systems”, in the
European Control Conference ECC’99, Karlsruhe, Germany, 1999.

24.- E. Alcorta Garcia, Z. Han, P. M. Frank, "FDI based on Parameter and output estimation: an
integrated approach”, ECC’99, Karlsruhe, Germany, 1999.

23.- E. Alcorta Garcia, M. Schubert, P. M. Frank, "Fault isolation in a Winding machine using RCE
networks”, ECC’'99, Karlsruhe, Germany, 1999.

22.- H.-G. Schulz, E. Alcorta Garcia, P. M. Frank, "Estimation of wind gusts using an unknown input
observer”, ECC’'99, Karlsruhe, Germany, 1999.

21.- T. Dalton, N. Kremer, E. Alcorta Garcia, P. M. Frank, "Application of fuzzy residual analysis to
the winding machine”, ECC'99, Karlsruhe, Germany, 1999.

20.- B. Koppen-Seliger, E. Alcorta Garcia, P. M. Frank,"Fault detection: different strategies for
modeling applied to the three tank benchmark- A case study”, ECC'99, Karlsruhe, Germany, 1999.

19.- E. Alcorta Garcia, P. M. Frank, "Multiplicative fault isolation in linear systems”, in the
Conference on Decision and Control 1999, Arizona, USA, pp. 3114-3115, 1999



18.- E. Alcorta Garcia, P. M. Frank, "What is specific for the modeling in fault detection and
isolation”, 9th IFAC Symposium on Information Control in Manufacturing (INCOM’98), Nancy-Metz,
France, June 24-26, Vol. 3, p. 399-404, 1998.

17.- E. Alcorta Garcia, R. Seliger and P. M. Frank, "Nonlinear Decoupling Approach to Fault
Isolation in Linear Systems”, in the American Control Conference, Philadelphia, USA, pp. 2867-
2871, 1998

16.- E. Alcorta Garcia and P. M. Frank, "A Mixed Approach to Fault Isolation in Linear Systems”, in
the SAFEPROCESS 97, Hull, U.K., pp. 127-132, 1997.

15.- P. M. Frank, E. Alcorta Garcia and B. Képpen-Seliger, "Modelling for Fault Detection and
Isolation”, in the COSY Workshop, Budapest, Hungary, 1997.

14.- E. Alcorta Garcia and P. M. Frank, "On the Relationship Between Observer and Parameter
Identification Approaches for Fault detection” in the IFAC World Congress, San Francisco, USA, pp.
25-29, 1996

13.- E. Alcorta Garcia and P. M. Frank, "Deterministic nonlinear observer-based approaches to fault
detection: a survey”, COSY, Valencia, Spain, 10-13 Oct. 1996

12.- E. Alcorta Garcia, P. M. Frank, "Parameterized observer-based approach to fault diagnosis in
linear systems”, in the Workshop on Advanced Control Systems, June 13-15, 1996, pp. 75-81,
Vienna, Austria.

11.- E. Alcorta Garcia and P. M. Frank, "Analysis of a Class of Dedicated Observer Scheme”, in the
Control 96, Exeter, U.K. Pp 60-65, 1996

10.- E. Alcorta Garcia and P. M. Frank, "Observer-Based fault detection via control system
decomposition”, in the Conference on System, Modeling and Control, Zakopane, Poland, May 1995,
pp. 54-49

9.- E. Alcorta Garcia, B. Koppen-Seliger and P. M. Frank, "Frequency domain approach to residual
generation at the industrial actuator benchmark test”, in the SAFEPROCESS 94, Espoo, Finland,
1994, pp. 514-518.

8.- E. Alcorta Garcia, E. N. Sanchez Camperos, "Aproximacion de funciones mediante redes
neuronales”, in V Congreso Latinoamericano de Control, Havana, Cuba. 1992

7.- E. Alcorta Garcia and E. N. Sanchez C., "Non-linear Identification via Neural Networks”, in the
IFAC Int. Symp. on Adapt. Syst. and Signal Proc., Grenoble, France, pp. 675-680, 1992

6.- E. Alcorta Garcia, G. Romero Galvan, "Control optimo de robots cartesianos”, memorias del
MEXICON, Guadalajara, Jalisco, pp. 10.23-10.28, Oct. 1992.

5.- E. Alcorta Garcia and E. N. Sanchez, "Posibilidad de controlar en lazo cerrado el espesor de
capa zinc”, Memorias de conferencias del Simposium del IEEE en Monterrey, 1992. 12-14 de Oct.
1992.

4.- R. Kelly, E. Alcorta Garcia, A. Rueda, "Control PD con Compensacién Pre-calculada Adaptable
de Motores de Corriente Continua”, XVII Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria,
Monterrey, N. L. 18-20 de Septiembre 1991.




3.- R. Kelly and E. Alcorta, "Five solutions for set-point control of a single revolute joint with
unknown or partially known parameters”, in the European Control Conference, Grenoble, France,
pp. 2403-2408, 1991

2.- E. Alcorta Garcia, R. Kelly, "Panorama sobre el Control de Robots Coordinados”, Memorias de
la XIlI Reunién Académica de Ingenieria Electronica, ELECTRO 1991, Chihuahua, Chihuahua, del
21 al 25 de octubre de 1991, pp. 431-457.

1.- R. Kelly, E. Alcorta Garcia, A. Rueda, "Control de Movimiento de Robots: Compensacion Pre-
calculada y PD con Compensacién Pre-calculada”, V Reunion Nacional de Investigadores en el
area de Eléctrica, Torre6n, Coahuila, 1990.

Industrial reports:
¢ 1 report for Industries Monterrey S. A. México. (1992)
e 1 report for HYLSA, Mexico. (1992)
¢ 5 Reports for DIALOGS EU project. (1994-1996)
e 7 reports for Daimler Airspace Airbus, Germany. (1997-1998)
e 2 reports for SEISA (2006)
e 1 report SEISA (2007)
e 3 Airbus France (2008)
¢ 1 Whirlpool Mexico (2012)
e 2 STERIS Mexico (2012)

VII Graduate Students:
Bacherlor (Thesis)

+  Hugo Chamorro Sotelo
Monitoreo y control de procesos con Pichia Pastoris (2007)

+  Luis Francisco Casanova Mancilla
Desarrollo de un intercambiador de calor y acondicionamiento de sefiales. (2006)

Master of Science

21.- Alfonso Banda Urbina,
Anailisis e implementacion de estrategias de control tolerante de fallas (en proceso)

21.- lvon Elena Leal Leal,
Disefio de observadores para la generacion de residuos directamente de datos (en proceso)

20.- Alan Fernando Hernandez,
Diagnéstico de fallas basado en planitud (en proceso)



19.- Juan Carlos Ruiz Garcia,
Disefio normalizado de generadores de residuos lineales (May. 2016)

18.- Francisco Eduardo Lopez Castillo,
Estimador de fallas con convergencia en tiempo finito (Jul. 2015)

17.- Daniel San Roman Silva,
Tolerancia a fallas en lazos de control mediante seguimiento de trayectoria (?)

16.- Alvaro Daniel Gonzalez Yzcoa
Diagnostico de fallas en sistemas operando en lazo cerrado (Dic. 2012)

15.- Alma Cristina Tovar Luna
Localizacién de fallas en sistemas muestreados (2011)

14.- César Paolo Cepeda Velazco
Control tolerante a fallas utilizando el método de la pseudo-inversa (2010)

13.- Jesus Victor Manuel Cid Medina
Disefio del espacio de paridad para sistemas continuos (2010)

12.- Luis Humberto Rodriguez Alfaro
Respuesta en frecuencia de sistemas no lineales (2010)

11.- Nancy Evangelista Charles
Control predictivo tolerante a fallas (2008)

10.- Félix Rafael Segundo Sevilla
Modelado y deteccion de fallas en un sistema de cogeneracion (2007)

9.- Jesus Eduardo Rodriguez Maltos
Deteccién de fallas en transformadores utilizando técnicas lineales (2007)

8.- Francisco Marcos Jorge Zavala
Modelado y deteccion de fallas en transformadores monofasicos usando redundancia analitica
(2008)

7.- Alejandro Rodriguez Solis
Observadores Takagi-Sugeno con entradas desconcidas (2004)

6.- Manuel Saldafia de Ledn
Modelado y deteccion de fallas incipientes en transformadores utilizando redundancia analitica
(2004)

5.- Plinio de Le6n Catntén
Deteccién de fallas en la unidad separadora con fluido catalitico (Fluid Catalytic Cracking Unit,
FCCU) mediante métodos basados en observadores (2004)

4.- Alethya Deydree Salas Armendariz
Caracterizacion de la sencibilidad a ciertas fallas multiplicativas de los generadores de residuos
basados en observadores (2003)

3.- Jesus Enrique Paez Castillo
Recobré de sensibilidad a ciertas fallas multiplicativas de los generadores de residuos basados en
observadores (2003)



2.- Humberto Francisco Gonzalez Gonzalez.
(2003)

1.- Juan Luis Gamez
Analisis de la pérdida de detectabilidad de fallas de los métodos de diagnéstico basados en
observadores debido al efecto de la observacion simultanea. (2001)

Doctoral

5.- Patricia Acosta Santana
Control activo tolerante a fallas en sistemas LPV (En proceso)

4.- César Martinez Torres (En codireccion con F. Cazourang, Universidad de Burdeos, Francia)
Fault Tolerant Control based on Flatness. Defensa 25 de Marzo 2014.

3.- Luis Humberto Rodriguez Alfaro
Control activo tolerante a fallas en sistemas Hamiltonianos. Defensa 17 de Enero 2014

2.- Adriana del Carmen Téllez Anguiano (En co-direccion con Dr. Carlos M. Astorga Z.),
Supervision electrénica de columnas de destilacion basada en modelos. (2010)

1.- Javier Leal Iga
Modelado para el control predictrivo de clima en invernaderos (2008)

VIl Talks
¢ Invited talks. 16 talks as a featured speaker: at the UANL (4), Instituto Tecnolégico
de Nuevo Laredo (1), Instituto Tecnoldgico de Nuevo Leén (4), Universidad
Autonoma de Tamaulipas (2), Universidad Michoacana de San Nicolas de Hidalgo
(3), LTCP (1), ISRA (International Symposium on Robotics and Automation) (1).
¢ Plenary talks. (1) in the Latinoamerican Control Conference 2004, La Habana
Cuba.

VIl Student Thesis Supervision
e Supervised: 2 bachelor, 18 Master of science, 4 Doctoral.
e Inprogress: 1 Doctoral, 3 Master of Science.

IX Main projects

e Incremento de la tolerancia a fallas en laszos de control. Granted by CONACyYT. From
August 2013 to July 2015.

e Diagnéstico de fallas en sistemas operando en lazo cerrado. granted by PAYCIT (Univeristy
of Nuevo Leon Program for Scientific and Technological Research). 2011.

e Diagnoéstico de fallas en sistemas muestreados. granted by PAYCIT (Univeristy of Nuevo
Leon Program for Scientific and Technological Research). 2010.

e Deteccion de fallas en sistemas inestables. Granted by CONACyYT México 2007. (52510).

e Estudio sobre la falta de detectabilidad de fallas en los métodos de diagnéstico basados en
observadores (2001-2003), granted by CONACYT



e Estudio sobre la falta de detectabilidad de fallas en los métodos de diagnéstico basados en
observadores (2003-2004), granted byPAYCIT (Univeristy of Nuevo Leén Program for
Scientific and Technological Research).

e Sintonizacion de algoritmos de diagnéstico de fallas en sistemas lineales (2000-2001),
granted by PAYCIT (Univeristy of Nuevo Le6n Program for Scientific and Technological
Research).

e Deteccion de fallas en transformadores mediante redundancia analitica, granted by PAYCIT
(Univeristy of Nuevo Leodn program for scientific and technological research).

X Teaching
¢ Graduate courses taught: Classic control, Modern control theory, Digital control,

Fault diagnosis in LTT systems, Nonlinear control, Identification of systems.
¢ Undergraduate courses taught: Control engineering for mechatronics, Digital
Control Theory, Control theory.

XI Computer skills:
¢ Programming languages C, FORTRAN
e Software: MATLAB, SCILAB

XIlI Cited work
e More than 800 citing to all publications.

XIll Personal Information

Birthplace: Monterrey, Nuevo Le6n (1968), married. two Children.
Languages: Spanish (Mother language), German and English

last update: Dec. 2016.

Efrain Alcorta Garcia



