Oscar Fernando Avilés Sanchez. Dr. Eng.

INFORMACION
PERSONAL
Direccién (s) | Cra. 13 No 140-46 Casa. 15
Direcciéon Oficina | Cra 11 No 101-80 Dp. De Ingenierfa en Mecatréonica
Teléfono(s) | (+57) 1 4450793 Movil: 301 5074420
Cotreo(s) electrénico(s) | oscfer@gmail.com, oscat.aviles@unimilitar.edu.co
Nacionalidad | Colombiano
Fecha de nacimiento | Diciembre 23 de 1967
FORMACION
ACADEMICA
Pregrado Ingenierfa Electrénica, Universidad Antonio Narifio, 1995
Posgrado 2. Especializacion en Instrumentacion Electrénica, Universidad
Antonio Narifio, 2002
3. Magister en Sistemas Automaticos de Produccion, Universidad
Tecnoldgica de Pereira, “Diserio y Construccion de un dedo para Grippers
Robiticos”
Orientador: Prof. Dt. Gabriel Calle, 2006.
4. Doctorado en Ingenierfa Mecanica, Area de Concentracion en
Mecanica de Solidos, Universidad Estatal de Campinas, Brasil,
“Projeto, Concepeao, Simulagio de Sistemas de Preensao para utilizagio em
Dispositivos Robiticos: Estudo de caso Dispositivo Mecatrinico MUC-1”
Orientador. Prof. Dr. Joao Mauricio Rosario, 2008.
5. Pés-doutorado em DPM-FEM Faculdade de Engenharia
Mecanica- Universidade Estatal de Campinas, Tema: Projeto de
Garras Antropomdrficas com Enfase em Desenho, Controle e Otimizacao de
Movimentos de Preensdo, 2011.
Orientador. Prof. Dr. Jodo Mauricio Rosario
6. Posdoctorado en Laboratorio de Mecatronica, Programa de
Doctorado en Sistemas Mecatronicos y Robdticos- Instituto
Politécnico Nacional de México, México D.F., Tema: Disesio Optinmo
de Mecanismos para la Aplicacion en Dispositivos  Mecatronicos en
Rehabilitacion, 2016
Orientador. Prof. Dr. Edgar Alfredo Portilla Flores
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IDIOMAS
Idioma Materno

Otros Idiomas
Inglés
Portugnés

Espafol

Lectura Conversacion Escritura

Bien Regular Regular
Bien Bien Bien

EDUCACION
CONTINUADA

10.

11.

12.

13.

Actualizacion Docente UMNG: Formacion por competencias,
Universidad Militar Nueva Granada, (40h), Julio 2016

Diplomado en uso y Apropiacién de las tecnologias de la
Informacién y las Comunicaciones, Universidad Militar Nueva
Granada, (120h), Julio 2013

Diplomado en Formaciéon de Coordinadores de Acreditacién y
pares Académicos, Universidad Militar Nueva Granada, (120h),
Julio 2011

Diplomado en Topicos Avanzados en Control y Mecatronica,
Universidad Militar Nueva Granada, (120h), Julio 2004

IT Seminario Internacional sobre Mecatronica Realidad Virtual y
Sistemas Avanzados de Manufactura, Universidad Militar Nueva
Granada, (24h), marzo 2004

Sistemas de Manufactura Flexible CIM, FESTO — UMNG, (80h),
diciembre 5 de 2002 a mayo 26 de 2003

VI Seminario Internacional “Soluciones Automatizadas para
Empresas Industriales”, SENA — ASTIN — CALIL (32h), octubre
2002

I Seminario Internacional sobre Mecatrénica Realidad Virtual Y
Sistemas Avanzados de Manufactura, Universidad Militar Nueva
Granada, (24h), abril 2002

V Curso de Treinamento em “Sistemas de Automacio da
Manufatura Mecatronica”, Senai-SP (Brasil) ~ JICA (Japao),
(240h), junho a agosto de 2001

Curso de Entrenamiento Basico en “Pam-Quikstamp™” y Pam-
Diemaker””, BESI Group y Centro de Realidad Virtual de La
Universidad Militar Nueva Granada, (40h), 22 al 26 enero del 2001
V Seminario Internacional de Sistemas Avanzados de Manufactura,
Universidad Militar Nueva Granada, (24h), 17 al 19 de marzo de
2000

Curso de Realidad Virtual, Universidad Militar Nueva Granada,
(24h), diciembre 1999

Seminario Taller de Fisica y Electronica Virtual, Universidad
Catolica de Colombia, (8h), septiembre 1999

Tm
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14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Seminario de Hidraulica, FESTO, (40h), septiembre 1998

IV Seminario Internacional de Sistemas Avanzados de
Manufactura, Universidad Tecnologica de Pereira, (24h), agosto
1998

Diplomado en Docencia Universitaria, Universidad Militar Nueva
Granada, (120h), Julio 1998

Micro controladores e Automacao, Universidade Federal do Rio
Grande do Sul, (60h), octubre 1997

Seminario Internacional La Ingenierfa Biomédica en el Ambiente
Medico—Hospitalario, Universidad Antonio Narifio, (16h), octubre
1996

Seminario de Tecnologia y Universidad, Corporacion Tecnoldgica
Industrial Colombiana (20h), enero 1996

Seminario de Docencia Universitaria, Corporaciéon Tecnoldgica
Industrial Colombiana, (20h), julio 1995

EXPERIENCIA
PROFESIONAL

Universidad Militar Nueva Granada, Director de Posgrados de
la Facultad de Ingenierfa (2005), Jefe del Area de Electrénica y
Director del Laboratorio de Electronica del Programa de Ingenieria
Mecatronica (1998-2002), Jefe del area de Automatizaciéon y
Control y Director del Laboratorio de Automatizaciéon y Control
del Programa de Ingenierfa Mecatrénica (2002-2005). Docente
Tiempo Completo Facultad de Ingenieria desde 1998. Profesor de
las materias: en el Programa de Ingenierfa Mecatrénica: Circuitos 1,
Circuitos 11, Electrénica, Laboratorio de Sensores y Transductores,
Control Analogo, Disefio Mecatrénico, Automatizacion, electiva en
Biomecatrénica. Profesor en la Maestria en Ingenieria Mecatrénica
de la Asignatura Robotica.

Universidad Central, Profesor Investigador para las asignaturas
de Sistemas dinamicos y control, Roboética, Practica de Ingenieria
(2009 -)

Universidad Auténoma de Manizales, Profesor Invitado para
las asignaturas de Robética, Disefio Mecatrénico

Universidad Estatal de Campinas, Investigador Departamento
de proyecto mecanico de la Facultad de Ingenieria Mecanica,
Profesor — Programa de Estagio Docente PED A, profesor de las
materias: Circuitos para Ingenierfa Mecanica, Laboratorio de
Electrénica para Automatizacion, Laboratorio de control (2007-
2008)

Universidad Distrital “Francisco José de Caldas”, Docente de
Catedra. Especializacion de Bioingenierfa. Profesor de las Materias:
Modelado y simulacién de sistemas biologicos (2002-2004),
docente invitado en la Especializacion en Informatica y Automatica
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10.

11.

12.

13.

Industrial (2014 -).

Universidad Antonio Narifio, Docente adscrito a la Facultad de
Ingenierfa Electrénica y Biomédica. Director de Trabajos Integrales
de Grado de las Facultades de Ingenieria Electronica y Biomédica. ,
Profesor de las materias: Asignaturas dictadas en la Especializacion
en Instrumentaciéon Electronica: Primer semestre:  Sistemas de
Adquisicion de Sefales, Segundo semestre: Instrumentacion Industrial
y Automatizaciéon, Asignaturas dictadas en el Pregrado de
Ingenierfa Electrénica: Electrénica III, Sistemas Dindmicos,
Control Analégico I y II, Control Digital, Asignaturas dictadas en
el Pregrado de Ingenieria Biomédica: Electrénica II1, (1996-2001).
Profesor invitado en la Maestria en Automatizacion (2016_2)
Universidad Catolica de Colombia, Docente de Caitedra.
Facultad de Ingenieria de Sistemas Profesor de la materia: Sistemas
Dinamicos, (2005)

Universidad Pedagogica y Tecnologica de Colombia, Docente
invitado. Especializaciéon en Automatizacion Industrial, Profesor de
la materia: Elementos de Automatizacién, (2005)

Fundacion Universitaria Manuela Beltran, Docente de Catedra.
Facultad de Ingenierfa Biomédica Profesor de las materias:
Electronica 111, Teorfa de Control, Asignaturas en la Facultad de
Ingenierfa, Electrénica: Control Digital, (2001-2005)

Corporaciéon Tecnolégica Industrial Colombiana, Facultad de
Tecnologia en Electronica Digital, Profesor de las materias:
Circuitos I, Electroénica 111, Control Digital, (1994-1996)
Gobernacién de Cundinamarca, Bogota Asesorfa proyecto afio
2000 (1999)

Universidad Antonio Narifio, Bogota, Ingeniero de Soporte,
(1995)

Universidad Antonio Narifio, Bogota, Auxiliar de Laboratorio de
Simulacién, (1993-1995)

PARTICIPACION EN
CONGRESOS

1.

3.

Jonathan Alexander Bermudez, Claudia Tatiana Martinez, Rubén
Dario Hernandez, Oscar Fernando Avilés, Joio Mauricio
Rosatio, “Andlisis Cinematico de un Robot A})odo”, Memorias del V
International Congress of Engineering Mechatronics and
Automation (CIIMA 2016) Bucaramangea, Colombia. (2016)

O. Avilés, C. Méndez, J. Chaparro, “Diseio y construccion de un
sistema de vision artificial para el control de un robot paralelo tipo Delta”.
Tercer Congreso Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de
Mecatrénica, Disefio y Manufactura AMDM 2016, Universidad
del Valle, Cali 2016.

P. Nifo-Suarez, H. Rodriguez, N. Hernandez, O. Avilés, M.
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Mauledoux, "Arguitectura de hardware y software para operar por vision
remota una plataforma robitica movil para exploracion minera", Tercer
Congreso Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de
Mecatroénica, Disefio y Manufactura AMDM 2016, Universidad
del Valle, Cali 2016.

4. Juan S. Cely, Ferney Medina, Oscar F. Avilés, Mauricio
Mauledoux, Max Dutra, "Implementacion de un laboratorio para la
locomocion humana a través de integracion sensorica (Fuerza - EMG -
Vision  artificial - Interfaz cerebro  computador)", Tercer Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2016, Universidad del Valle, Cali
2016.

5. K. Mufioz, O. Avilés, H. Ramirez y M. Mauledoux M., “Robdtica
Paralela en la Reproduccion de la Marcha Humana”. Tercer Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2016, Universidad del Valle, Cali
2016.

6. Emilio Alejandro Sanchez Pinzén, Daniel Alfonso Botero Rosas,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, “Modelos anto-regresivos vs. el
grafico de Loreng para determinar el nivel de participacion del sistema nervioso
autdnomo en la maniobra de Valsalva”, Seminario Internacional de
Ingenierfa Biomédica (8o. 2016: Bogota, Colombia) SIB 2016,
Universidad de los Andes, Facultad de Ingenierfa, Departamento
de Ingenierfa Biomédica, Ediciones Uniandes, 2016. ISSN 2322-
7702

7. Mauricio Mauledoux, Edilberto Mejia-Ruda, Angie Valencia,
Oscar Caldas and Oscar F Avilés, “Fugzy Control for Solar
Photovoltaic Tracking Systen’”, The 3rd International conference on
Control, Mechatronics and Automation, 2015 IACSIT, December
21-22, 2015 in Barcelona, Spain

8. Rosario .M., Avilés O. F., Kuteken R., Melo L. F. “Virtual based
antropomorhic -~ gripper  application  for industrial antomation”, 22nd
International Symposium on Power Electronics, Electrical Drives,
Automation and Motion. SPEEDAM 2014, June 18 - 20, 2014,
Ischia, Italy.

9. Jonathan Bermudez, Tatiana Martinez, Rubén Hernandez, Oscar
Fernando Avilés, "Diseiio y Construccion de un Robot Gusano Tipo
Explorador”, Segundo Congreso Internacional sobre Tecnologias
Avanzadas de Mecatrénica, Disefio y Manufactura AMDM 2014,
Bogota 2014. ISBN 978-958-26-0212-3.

10. Mauricio F. Mauledoux, Oscar Fernando Avilés, Alexis Y.
Ghisays, Joao M. Rosatio, "Cilenlo de Trayectorias para Preagarre de un
Efector Final Mediante Vision de Mdguina", Segundo Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2014, Bogota 2014. ISBN 978-958-
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26-0212-3.

11. Crhistian Segura Goémez, Juan Camilo Hernandez, Oscar
Fernando Avilés, Mauricio Mauledoux, "Heramienta para realizar
Software-In-The-Loop Mediante Robot Operating System", Segundo
Congreso Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de
Mecatroénica, Disefio y Manufactura AMDM 2014, Bogota 2014.
ISBN 978-958-26-0212-3.

12. Hoffman F. Ramirez, Oscar Avilés, Juan C. Hernandez, "Orugas
para  Locomocion de  Plataformas Robiticas”, Segundo Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2014, Bogota 2014. ISBN 978-958-
26-0212-3.

13. Juan Camilo Hernandez, Crhistian Camilo Segura, Mauricio
Mauledoux, Oscar Avilés, “Diseiiv Mecinico del ACM1PT, Primer
Prototipo de un Carro Autdnomo para Mineria", Segundo Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2014, Bogota 2014. ISBN 978-958-
26-0212-3.

14. Osman Parra Huertas, José Wilson Yara, Oscar Fernando Avilés,
Rébinson  Jiménez ~ Moreno, "MANO  ROBOTICA
TEILLEOPERADA" Segundo Congreso Internacional sobre
Tecnologias Avanzadas de Mecatronica, Disefio y Manufactura
AMDM 2014, Bogota 2014. ISBN 978-958-26-0212-3.

15. Juan Pablo Rojas, Rubén Hernandez, Oscar Avilés, Janito
Vaqueiro, "Entorno Virtual para la Simulacion de un Quadrotor usando el
Framework ROS HYDRO" Segundo Congteso Internacional sobre
Tecnologias Avanzadas de Mecatronica, Disefio y Manufactura
AMDM 2014, Bogota 2014. ISBN 978-958-26-0212-3.

16. Alvaro Marcos Santiago Miguel, Ricardo Gustavo Rodriguez
Caffzo, Merchan Cruz Emmanuel Alejandro, Avilés Sanchez
Oscar Fernando, Angel David Barrera Garcia, “Consideraciones en
Andlisis del Ciclo de Marcha para El Diserio de una Protesis de Pie”, VIII
Congreso Latinoamericano de Ingenierfa Mecanica - COLIM
2014, Cuenca — Ecuador, Noviembre de 2014, ISBN 978-9978-10-
201-5

17. Marcos Santiago, Oscar Avilés, Ricardo Rodriguez, Jesus
Gudino,Miguel Avalos, Emmanuel Merchan, “Disesio de un Sistema
de Impulsion para Protesis de Pie”, VI Congreso Latinoamericano de
Ingenierfa Biomédica - CLAIB 2014, Parana, entre Rios,
Argentina, Octubre de 2014, ISBN 978-3-319-13116-0

18. Juan Camilo Hernandez, Oscar Fernando Avilés, Karim Mufoz,
Joao Mauricio Rosario, “Mechanism for anthropomorphic finger”’, V1
Congreso Latinoamericano de Ingenieria Biomédica- CLAIB 2014,
Parana, entre Rios, Argentina, octubre de 2014, ISBN 978-3-319-
13116-0
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19. Vladimir Prada, Oscar Avilés, Mauricio Mauledoux “Caleulo de
Fuerza de Agarre de un Efector Final de tres dedos”, Actas del XI
Congreso Iberoamericano de Ingenierfa Mecanica — (CIBIM
2013), la Plata, Argentina 11-14 de noviembre de 2013, ISBN978-
950-34-1025-7

20. Oscar Caldas, William Aperador, Edilberto Mejia, Sebastian
Jiménez, Juan Hernandez, Oscar Avilés, “Propuesta de Diserio de
Madgquina para Caracterizacion Triboquimica de Biomateriales para uso en
Protesis — de  Miembro ~ Superior”, Actas del XI Congreso
Iberoamericano de Ingenierfa Mecanica — (CIBIM 2013), la Plata,
Argentina 11-14 de noviembre de 2013, ISBN978-950-34-1025-7.

21. Sanchez Cristo Andrés Felipe, Nifio Suarez Paola Andrea, Portilla
Flores Edgar Alfredo, Avilés Sanchez Oscar Fernando, Villegas
Medina Gerardo, “Maniputador Movil para Rescate y Exploracion”,
Actas del XI Congreso Iberoamericano de Ingenierfa Mecanica —
(CIBIM 2013), la Plata, Argentina 11-14 de noviembre de 2013,
ISBN978-950-34-1025-7.

22. Juan Hernandez, Oscar Caldas, Edilberto Mejia, Sebastian
Jiménez, Oscar Avilés, “Disesio e Implementacion de un Sistema
Protésico  para  Miembro  Superior”, Actas del XI Congreso
Iberoamericano de Ingenierfa Mecanica — (CIBIM 2013), la Plata,
Argentina 11-14 de noviembre de 2013, ISBN978-950-34-1025-7.

23. Ricardo Andrés Castillo, Joao Mauricio Rosario, Oscar Fernando
Avilés, “Coordination and Communication Strategy for Automation
Collaborative Systems”, 22nd International Congress of Mechanical
Engineering (COBEM 2013) November 3 - 7, 2013, Ribeirao
Preto, SP, Brazil.

24. Edilberto Mejia Ruda, Oscar Fernando Avilés Sanchez, Juan
Camilo Hernandez, Sebastian Jiménez Gomez, Oscar Ivan Caldas
Flautero, “Design Process of a Mechatronics Device for Measuring the
Stump  Stresses on a Lower Limb Amputee’, 22nd International
Congress of Mechanical Engineering (COBEM 2013) November
3 -7, 2013, Ribeirdo Preto, SP, Brazil.

25. Sebastian Jiménez Gémez, Oscar Fernando Avilés, Mauricio F
Mauledoux, Oscar I Caldas, Edilberto Mejia, Juan C Hernandez,
“Design Proposal of a Testing Bench for a Magnetorbeological Damper”,
22nd International Congress of Mechanical Engineering (COBEM
2013) November 3 - 7, 2013, Ribeirao Preto, SP, Brazil, ISSN
2176-5480

26. Lucas Urrea Mantilla, Sergio Alejandro Medina, Ricardo Andrés
Castillo, Oscar Fernando Avilés, “Aproximacion Al Diseiio De Los
Eslabones De Un Robot Delta’, Memorias del I1I International
Congtress of Engineering Mechatronics and Automation (CIIMA
2013) Bogota, Colombia. p.p 1 — 7, ISBN 978-1-4799-2470-7

27. Edilberto  Mejia Ruda, Sebastian Jiménez Goémez, Oscar
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Fernando Avilés Sanchez, Oscar Ivan Caldas, “Actuador
Hidranlico para Protesis de Rodilla”, Memorias del 1I International
Congress of Engineering Mechatronics and Automation (CIIMA
2013) Bogota, Colombia, ISBN 978-1-4799-2470-7

28. Robinson Jiménez Moreno, Oscar Fernando Avilés S. y Jorge
Riveros, “Control de Plataforma de Stewart Mediante Procesamiento De
Imagen”, Memorias del 1I International Congress of Engineering
Mechatronics and Automation (CIIMA 2013) Bogota, Colombia,
ISBN 978-1-4799-2470-7

29. Samuel Quintero M, Oscar Avilés S, Darfo Amaya, Robinson
Jiménez, “Plataforma de Entrenamiento en Tareas de Telecirugia”,
Memorias del II International Congress of FEngineering
Mechatronics and Automation (CIIMA 2013) Bogota, Colombia,
ISBN 978-1-4799-2470-7

30. Plaza, M.; Aperador, W.; Aviles, O., "Technology in Locomotion and
Domotic ~ Control ~ for  Quadriplegic,"  Biomedical —Engineering
Conference (SBEC), 2013 29th Southern, vol., no., pp.99, 100, 3-5
May 2013. doi: 10.1109/SBEC.2013.58

31. Nicolas Olaya, Robinson Jiménez M y Oscar Avilés. “Seguimiento
de Gripper de un Brazo Robitico mediante Kinect para Teleoperacion”, 11
encuentro de Semilleros de Investigacion y Grupos de Estudio en
Control, Automatizacién, Ingenierfa Mecatrénica y afines,
Universidad Piloto de Colombia, Bogota 5 de septiembre de 2013.

32. Robinson Jiménez M., Oscar Fernando Avilés S., Paola Nifo S,
“Establecimiento de una Ecnacion para Medicion de Nivel de Liquidos
Mediante Sistemas de Vision 3D”; 5° Congreso Internacional en
Matematicas Aplicadas Appliedmath, ESIME — IPN México D.F.
octubre de 2012

33. Robinson Jiménez M., Oscar Fernando Avilés S., Paola Nifo S,
“Desarrollo de un algoritmo para el establecimiento del estado de fatiga
mediante software libre”, 5° Congreso Internacional en Matematicas
Aplicadas Appliedmath, ESIME — IPN México D.F. octubre de
2012

34. Nicolas Olaya C., Felipe, Puerta B., Robinson, Jiménez Moreno y
Oscar Avilés S, “Diseiio y simulacion de wuna retroexcavadora para
remocion de escombros”, 5° Congreso Internacional en Matematicas
Aplicadas Appliedmath, ESIME — IPN México D.F. octubre de
2012.

35. Robinson Jiménez Moreno, Camilo Caceres, Oscar Avilés
Sanchez, Camilo Gordillo, "Multi-tank Fuzzgy Level Controller System
using Kinect".  Electronics, Robotics and Automotive Mechanics
Conference (CERMA), México. 2012: IEEE Ninth Electronics,
Robotics and Automotive Mechanics Conference (CERMA 2012),
IEEE Computer Society Press, p. 320 - 324

36. J. M. Chaparro, D. A. Hurtado, O. F. Avilés, “Modelamiento y
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37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

Control Digital de un Péndulo Motorizado Mediante el Método de Modelo
Interno”.  Primer Congreso Internacional sobre Tecnologias
Avanzadas de Mecatrénica, Disefio y Manufactura AMDM 2012,
Pereira 2012. ISBN 978-958-722-159-6

Robinson Jiménez Moreno, Oscar Avilés Sanchez, Javier
Villamizar, Nicolas Olaya, "Awdlisis de la implementacion de un
controlador difuso  sobre diferentes arquitecturas de hardware" Primer
Congreso Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de
Mecatroénica, Disefio y Manufactura AMDM 2012, Pereira 2012.
ISBN 978-958-722-159-6.

J. M. Chaparro, O. F. Avilés, “Diserio de un Controlador Difuso para el
Estacionamiento de un Automovil en Reversa”. Primer Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2012, Pereira 2012. ISBN 978-958-
722-159-6

J. M. Chaparro, J. S. Rubiano, O.F. Avilés, “Implementacion de un
Filtro Kalman para un Sistema de Levitacion Magnético”. Primer
Congreso Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de
Mecatroénica, Disefio y Manufactura AMDM 2012, Pereira 2012.
ISBN 978-958-722-159-6

V. Prada, O. Avilés, P. Nifio, D. Amaya, “Simulacion de un Robot de
2 Grados de Libertad (GDL) Mediante Prototipado Digital”. Primer
Congreso Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de
Mecatroénica, Disefio y Manufactura AMDM 2012, Pereira 2012.
ISBN 978-958-722-159-6

O. F. Avilés, H. F. Ramirez, D. Espita, J. M. Caparro, “Propuesta
de Exoesqueleto para Rebabilitacion del Dedo Indice”, Primer Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2012, Pereira 2012.ISBN 978-958-
722-159-6

J. G. Portilla, J. Gallo, D. Salgado. O. F. Avilés, “Diserio y
Construccion de un Robot Paralelo y Ambiente de Simulacion”. Primer
Congreso Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de
Mecatronica, Disefio y Manufactura AMDM 2012, Pereira
2012.ISBN 978-958-722-159-6

C. Segura, O. Avilés, W. Aperador, “Captura de Movimientos
Humanos por Medio de Vision Artificial para Implementacion e un
Ambiente  Virtual’. Primer Congreso Internacional sobre
Tecnologias Avanzadas de Mecatronica, Disefio y Manufactura
AMDM 2012, Pereira 2012. ISBN 978-958-722-159-6

S. Jiménez, O. Caldas, E. Mejia, J. Hernandez, O. Avilés, “Modelo
Dindmico y Control de Maguina de Ensayos Destructivos para Protesis de
Miembro  Inferior’.  Primer Congreso Internacional  sobre

Tecnologfas Avanzadas de Mecatronica, Disefio y Manufactura
AMDM 2012, Pereira 2012.ISBN 978-958-722-159-6
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45

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

R. Jiménez, O. F. Avilés, D. Amaya, “Deteccion de Distraccion en
Conductores Mediante Técnicas de V'ision de Mdguina”. Primer Congreso
Internacional sobre Tecnologias Avanzadas de Mecatronica,
Disefio y Manufactura AMDM 2012, Pereira 2012. ISBN 978-958-
722-159-6

Corso. Felipe, Avilés. Oscar, Amaya. Dario, “Consideraciones en el
uso de Sensores Inalambricos Industriales”, Memorias del XI Congreso
Internacional de Métodos Numéricos en Ingenierfa y Ciencias
Aplicadas CIMENICS’ 2012, Islas Margarita, Venezuela, pp.
EC117-122, 2012, ISBN 978-980-7161-03-9.

Espinosa, F. Gordillo, C.; Jiménez, R.; Aviles, O., “Dynamic
traffic light controller using machine vision and optimization algorithms”,
2012 Workshop on Engineering Applications (WEA), pp 1-4,
ISBN 978-1-4673-0871-7

Mauricio Plaza, Oscar Avilés, William Aperador, “Computer 1 ision
Technology ~ on  Biomechanical — Diagnosis”  Proceedings, 2012
International Conference on Image Processing, Computer Vision,
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“Mechatronic Hand-Based Grasp and V'R Implementation. Proceedings
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R. Gutiérrez, P. A. Nifio-Suarez, O. F. Avilés Sanchez, F.
Vanegas, J. Duque. “Exovesqueleto Mecatronico para Rebabilitacion
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Internacional en tendencias tecnologicas en Computacion,
CIDETEC — IPN, México, octubre de 2009.

Tutorial de mecanismos, Profesor Invitado, 50 Congreso
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Directores de tesis: Dr. Daniel Botero
Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Doctor en Biociencias
Lugar: Facultad de Ingenierfa Universidad de la Sabana

2. Autor: Robinson Jiménez

Titulo: Estructuracion de Algoritmos de Deep Learning para
Entrenamiento de Robots Asistentes en Reconocimiento de
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4. Autor: Daniel Orlando Mongni Rojas
Titulo: Diseflo e Implementacién de una Bancada Experimental de
Torsion para Validar Estrategias de Control
Directores de tesis: Dr. Dario Amaya Hurtado
Dra. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Ingenieria en Mecatronica
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada (2015)
5. Autor: Hoffman Fernando Ramirez Guio
Titulo: Exoesqueleto para Tele Operacién de un robot Hibrido.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dra. Paola Nino
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatrénica
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada (2015).
6. Autor: Oscar Alfredo Constain
Titulo: Sistema de Seguridad Biométrico Basado en Extraccion y
Mineria de Datos.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Ingenieria en Mecatronica
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada (2014)
7. Autor: Juan Carlos Sanabria
Titulo: Disefio e Implementaciéon de Software para el Analisis y
Simulacién de Manipuladores.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. Dario Amaya Hurtado
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatrénica
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada (2014)
8. Autores: Marcelo Herrera Gonzalez, Gustavo Martinez Herndndez,
Titulo: Identificacién de normalidad y anormalidad en la rodilla
utilizando sefales EMG.
Director: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. José Luis Rodriguez Sotelo
Grado: Maestria en Mecatronica y Control (2014)
Lugar: Universidad Auténoma de Manizales.
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9. Autor: Carlos Alberto Herndndez Alemin
Titulo: Disefio e Implementacién de un Sistema de Tracking con
visién artificial para seguimiento de objetos.
Director: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatrénica (2014)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada.
10. Autor: Juan Camilo Herndndez
Titulo: Sistema Protésico para Rehabilitacién de Personas con
Amputacion Transhumeral.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dra. Paola A Niflo.
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatronica (2014)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
11. Autor: Christian Camilo Segura
Titulo: Captura de los Movimientos Humanos por Vision Artificial
para el Guiado de un Robot Humanoide.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. William Aperador Chaparro
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatronica (2014)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada.
12. Autor: Edwin Nikolay Prieto
Titulo: Protesis de pie de alto impacto.
Directores de tesis: Dr. William Aperador Chaparro
Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatrénica (2014)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
13. Autor: Elkin Gabriel Muskns Rincon
Titulo: Esquema de Telecomunicaciones Inalambrico Seguro para
la Ampliacién del area de Cobertura de Operacion del Vehiculo
Antiexplosivos Ligero - VALL
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. Dario Amaya Hurtado
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatrénica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
14. Autor: Edilberto Mejia Ruda
Titulo: Dispositivo Mecatrénico para la Medicion de la Presion en
la Interfaz Mufién-Encaje de una Amputado de Miembro
Inferior.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatrénica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada.
15. Autor: Sebastian Jiménez
Titulo: Disefio y Montaje de un Banco Experimental para
Caracterizaciéon y pruebas de actuadores Magneto-
Reologicos.
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Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. Mauricio Mauledoux
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatronica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada.
16. Autor: Oscar lvan Caldas Flantero
Titulo: Estudio y Caracterizacion Tribologica de Materiales con y
sin Recubrimiento para uso en Prétesis de Miembro Superior.
Directores de tesis: Dr. William Aperador Chaparro
Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatronica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
17. Autor: Jorge Aponte
Titulo: Disefio y Construccién de un Cohete tipo Experimental.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. Dario Amaya Hurtado
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatrénica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
18. Autor: Daniel Ednardo Avila Velandia
Titulo: Sistema para Emular el Funcionamiento de Encendido del
Motor de Inyeccion a Gasolina.
Directores de tesis: Dr. Dario Amaya Hurtado
Dr. Oscar Fernando Avilés
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatronica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
19. Autor: Luis Francisco Nisio
Titulo: Sistema para Pruebas de Estanqueidad en Envases de
Tereftalato de Polietileno Basado en Maquina de Soporte Vectorial.
Directores de tesis: Dr. Dario Amaya Hurtado
Dr. Oscar Fernando Avilés
Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatronica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
20. Autor: Jaime Ednardo Andrade Ramirez
Titulo: Implementacion de Controladores en  Sistemas
Retroalimentados usando Electrénica Embebida y
Simulacién Hardware in the Loop.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Sistemas Automaticos de Produccion (2013)
Lugar: Universidad Tecnolégica de Pereira, La Julita, Pereira,
Risaralda.
21. Autor: Felipe Corso
Titulo: Sistema de Comunicaciéon Inalambrica Aplicada en
Procesos Industriales, bajo el concepto del Internet de las
Cosas.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. Darfo Amaya Hurtado
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22.

23.

24,

Grado: Maestria en Ingenierfa en Mecatronica (2013)
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada
Autor: José Luis Ramirez Arias, Astrid Rubiano Fonseca
Titulo: Control de una mano Virtual
Director de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Sistemas Automaticos de Produccion (2012)
Lugar: Universidad Tecnolégica de Pereira, La Julita, Pereira,
Risaralda.
Autor: Vadimir Prada Jiménez
Titulo: Control Hibrido Fuerza-Posiciéon para un Manipulador de
dos Grados de Libertad
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dra. Paola Andrea Nifio Suarez
Grado: Maestria en Sistemas Automaticos de Produccion (2012)
Lugar: Universidad Tecnologica de Pereira, La Julita, Pereira,
Risaralda.
Autor: Roberto Pisia Quintero
Titulo: Disefio Paramétrico y Construccion de un Dedo
Antropomorfico.
Directores de tesis: Dr. Edgar Alfredo Portilla Flores
Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Tecnologia de Computo (2010)
Lugar: Instituto Politécnico Nacional, Centro de Innovacién Y
Desarrollo Tecnologico En Coémputo, México D.F.
México

En curso 1. Autor: Horacio Bernal
Titulo: Analisis de Sefiales EMG para el control de una Prétesis
para amputado Transhumeral.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Maestria en Ingenieria en Mecatronica
Lugar: Universidad Militar Nueva Granada.
Trabajos de
Especializacion
Concluidos 1. Autor: Luis Eduardo Oviedo Marin
Titulo: Banco para Medicién de Volimenes de Gas.
Directore de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Especialista en Informatica y Automatica Industrial
Lugar: Universidad Distrital Francisco Jose de Caldas. (2017)
2. Autor: Javier Ricardo Avendaso 1 argas
Titulo: Disefio de un Sistema que permita Reutilizar Neumaticos
para la Construccion de Estructuras para Delimitar
Terrenos.
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Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Especialista en Informatica y Automatica Industrial
Lugar: Universidad Distrital Francisco Jose de Caldas. (2017).
3. Autor: Jesus Duarte, Juan Maya
Titulo: Disefio de dispositivo para detecciéon de alteraciones del
sistema vestibular.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Grado: Especialista en Bioingenieria
Lugar: Universidad Distrital Francisco Jose de Caldas. (2015).
4. Autor: Gabriel Virgiiez, Kassandra Ortiz, Juan Pablo Avila
Titulo: Prototipo de Interfaz Cerebro Computador para el
transporte de Objetos.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dra. Darfo Amaya Hurtado
Grado: Especialista en Mecatrénica
Lugar: Universidad Central. (2013)
5. Autor: Andrés Felipe Gerardo Vargas, Niiniezg, lvin David 1 argas
Hurtado
Titulo: Prototipo para Asistencia Alimentaria y Médica utilizando
Interfaz Cerebro Computador y Comunicacion GSM.
Directores de tesis: Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. Dario Amaya Hurtado
Grado: Especialista en Mecatronica
Lugar: Universidad Central. (2014)

PARTICIPACION EN
DEFENSAS

Tesis de Doctorado
Tesis defendidas

Jurado de Cnalificacion

1. Autor: Olga Lucia Ramos Sandoval
Titulo: Arquitectura Algoritmica para el Reconocimiento de
Patrones Fonéticos del Habla Sub-Vocal en el Espanol.
Directores de tesis: Jorge Enrique Saby Beltran, Ph.D

Dario Amaya Hurtado, Ph.D.

Grado: Doctor en Ingenierfa
Lugar: Facultad de Ingenierfa Universidad Distrital Francisco José
de Caldas

1. Autor: César Augusto Quinayds Burgos
Titulo: Contribucion al Desarrollo y Control de Protesis de Mano
Director de tesis: Dr. Carlos Alberto Gaviria Lopez
Grado: Doctor en Ciencias de la Electrénica

Lugar: Facultad de Ingenierfa Electronica y Telecomunicaciones
de la Universidad del Cauca

2. Autor: Emilio Alejandro Sanchez Pinzon
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Tesis de Maestria
Tesis defendidas

Titulo: Identificacion de la funcién que realiza el sistema nervioso
auténomo en el control de la presion arterial
Directores de tesis: Dr. Daniel Botero
Grado: Doctor en Biociencias
Lugar: Facultad de Ingenierfa Universidad de la Sabana
3. Autor: Henry H. Ledn Ariza
Titulo: Modelado de sistemas fisiologicos
Directores de tesis: Dr. Daniel Botero
Grado: Doctor en Biociencias
Lugar: Facultad de Ingenieria Universidad de la Sabana

1. Autor: Jorge Alberto Castellanos Rivillas
Titulo: Estudio Comparativo de Técnicas de control aplicados a
Sistemas Roboticos de Corte de Rebaba
Director: Dr. Victor Hugo Grisales
Dr. Ricardo Emiro Ramirez
Miembros Titulares Banca: Dr. Jhon Alexander Cortes
Dr. Oscar Fernando Avilés S.
Grado: Magister en Automatizacion Industrial
Lugar: Universidad Nacional de Colombia - 2014
2. Autor: Andrés Sdanchez,
Titulo: Robot Mévil con Brazo Manipulador
Director: Dra. Paola Nifio
Dr. Edgar Portilla
Miembros Titulares Banca: MSc. Eduardo Vega
Dr. Oscar Fernando Avilés S.
Grado: Magister en Tecnologia de Cémputo
Lugar: Universidad Instituto Politécnico Nacional. México - 2013
3. Autor: Rubén Dario Herndndez, Belerio
Titulo: Proposta de uma Plataforma de Teste para o
Desenvolvimento de Veiculos Autonomos
Director: Dr. Janito Vaqueiro Ferreira
Miembros Titulares Banca:
Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
Dr. Ely Carneiro de Paiva
Grado: Mestre em Engenharia Mecanica
Lugar: DPM — FEM - Universidad Estatal de Campinas. Brasil -
2012
4. Autor: Camilo Andrés Gordillo Carrillo
Titulo: Estrategias para Correcao dos Efeitos de Atraso de
Sistemas de Hardware In The Loop (HIL)
Director: Dr. Janito Vaqueiro Ferreira
Miembros Titulares Banca:
Dr. Oscar Fernando Avilés Sanchez
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Dr. Pablo Siqueira Meirelles
Grado: Mestre em Engenharia Mecanica
Lugar: DPM — FEM - Universidad Estatal de Campinas. Brasil -
2012

ORIENTACION
Trabajos de Final de
Catrera

Concluidos

10.

Cristian René Mendez Gacharna, “Diserio y Construccion de un Sistema
de Vision Artificial para el control de un Robot Paralelo tipo Delta”,
Trabajo final de la carrera de Ingenierfa Electrénica Universidad
Central. (20106)

Dayane Liseth Pedraza Ordéfez, Thiffanny Vannessa Latorre
Sandoval, “Prototipo Funcional Para Rebabilitacion De Tobillo”, Trabajo
final de la carrera de Ingenierfa Electronica Universidad Central.
(2013)

Edwin Fernando Bermudez Santa, Pablo Cesar Alfonso Ramirez,
“Diserio e Implementacion de un Ascensor a Escala Controlado por PLC y
Manual de Pricticas para Antomatizacion”, Trabajo final de la carrera
de Ingenierfa Electrénica Universidad Central. (2013)

Fernandez Fernandez Daniel Orlando, “Mesa Graficadora X-Y
Controlada por Lablien”, Trabajo final de la carrera de Ingenierfa
Electronica Universidad Central. (2013)

Miguel Angel Carrillo Moreno, “Construccion De Una Fresadora CNC
como Prototipo Experimental’, Trabajo final de la carrera de Ingenieria
Electronica Universidad Central. (2013)

Ivan Darfo Ayala Puentes, Yulieth Paola Suarez Pinzon, “Aplicaciin
de Vision Artificial en Robitica Movil”, Trabajo final de la carrera de
Ingenierfa Electrénica Universidad Central. (2013)

Leydi Johanna Acufia Flérez, Sebastian Dario Zapata Lugo ““Diserio
De Un Sistema De Adquisicion y Procesamiento de los Movimientos de los
Dedos Indice, Medio y Pulgar Mediante un Guante de Datos”, Trabajo
final de la carrera de Ingenierfa Electronica Universidad Central.
Meritoria (2013)

Juan Carlos Gallo Pifieros, Diego Andrés Salgado Méndez, *“Diserio
v Construccion de una Plataforma de Stewart Modular, Controlada a Partir
de un Ambiente Virtual en Matlab”, Trabajo final de la carrera de
Ingenierfa Electrénica Universidad Central. Meritoria (2013)
Adriana Patricia Aguilar, Diego Alejandro Cordoba, “Control de los
Movimientos de un Robot Bioloid Tipo Humanoide Dentro de un Ambiente
Virtnal’, Trabajo final de la carrera de Ingenierfa Electronica
Universidad Central. Meritoria (2012)

Hugo Alfredo Duarte, “Exovesqueleto 1Virtual para el Control de un
Robot de Entretenimiento Tipo Bioloid por Reconocimiento de Movimientos”,
Trabajo final de la carrera de Ingenieria Electronica Universidad
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

Central. Meritoria (2012)

Ivonne Andrea Gutiérrez, Luis Felipe Rojas, “Extraccion de
Caracteristicas (Liempo, Frecuencia) para la Implementacion de un Sistema
Computacional de Reconocimiento de Comandos de 17037, Trabajo final de
la carrera de Ingenierfa Electronica Universidad Central. (2012)
Oscar Fernando Betancourt Reyes, “Control de una Plataforma de
Stewart de Seis Grados de Libertad a Través de un Joystick 3D”, Trabajo
final de la carrera de Ingenierfa Electronica Universidad Central.
(2012)

Carol Susana Granados Molano, “Tele-operacion de wun Brago
Mecanico”, Trabajo final de la carrera de Ingenierfa Electrénica
Universidad Central. Meritoria (2012)

Emilse Arias Martinez, Diego Armando Osorio Hernandez,
“Aplicacion De Herramientas y Principios de Prototipado Rdpido Aplicados
a Sistemas de Control’, Trabajo final de la carrera de Ingenieria
Electronica Universidad Central. (2012)

Samuel Dario Quintero Molina, Karen Soffa Barrios Arboleda,
Carlos Fernando Vega Castellanos, “Rebabilitacion de un Robot
Manipulador de 5GDL. Scorbot “CKS’”’, Trabajo final de la carrera de
Ingenierfa Electrénica Universidad Central. Meritorio (2012)

Didier Ferney Espitia Sotelo, “Propuesta de Exoesqueleto  para
Rebabilitacion del Dedo Indice”, Trabajo final de la carrera de
Ingenierfa Electrénica Universidad Central. (2012)

Brayan Ortiz  Vargas, Jorge Fabian Benavides Gamboa,
“Automatizacion de un Proceso de Empaqne”, Trabajo final de la carrera
de Ingenierfa Electrénica Universidad Central. (2012)

Acevedo Cortés Juan Manuel, Trujillo Jaramillo Julian, “Sistema de
una planta industrial a escala en control de clasificacion, ensamble y producto

final”, Trabajo final Auxiliar de Investigacion. UMNG (2011)

Chala Sanchez Johan Andrey, Ochoa Noguera Fabio Enrique,
“Diserio e implementacion del sistema de control, aplicado a un proceso de
produccion diddctico”, Trabajo final Auxiliar de Investigacion. UMNG
(2011)

Cafion Forero Nathalie, “Control de nivel de una columna de agna para
un sistema de tangues acoplados, utilizando automatas finitos”, Trabajo
final Auxiliar de Investigacion. UMNG (2011)

Rodriguez Mora Diego Arturo, “Implementacion de un controlador de
antomatas finitos en un sistema de tanques por medio de un sistema
embebido”, Trabajo final Auxiliar de Investigacion UMNG (2011)
Garcia Beltrin Esteban Oswaldo, Pulido Pinilla David, “Diserio ¢
tmplementacion de un sistema de clasificacion de piezas utilizando vision
artificial, para una linea de produccion diddctica” Trabajo final Auxiliar de
Investigacion, UMNG (2011)

Garzon Zamora Sergio Andrés, Pefia Contreras George Alexander,
“Acondicionamiento y supervision de las variables de temperatura y nivel de
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29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

24.

25.

26.

27.

28.

36.

liquido en un sistema de tanques acoplados por medio de un entorno virtual”,
Trabajo final Auxiliar de Investigacién, UMNG (2011)

Rodriguez Trujillo Manolo Humberto, “Desarrollo de un sistema  de
antomatizacion para galpones de aves de engorde”, Pasantia, 2011. UMNG
Goémez Portilla Jhon Andrés, Guacaneme Gonzalez José Vicente,
“Diserio e implementacion Un robot paralelo con fines diddcticos”, Trabajo
de grado, UMNG (2011)

Castro Avellaneda Rainer David, Aranguren Correa Oscar
Alejandro, “Desarrollo de un entorno de realidad virtual para interactuar con
un prototipo de robot paralelo”, Trabajo de grado, UMNG (2011)
Garzén ~ Zamora Sergio Andrés, Pefia Contreras George
Alexander, “Acondicionamiento y diserio de un entorno virtnal para
supervision de las variables de nivel de agua y temperatura en un sistema de
tanqgues”, Trabajo final Auxiliar de Investigacion, UMNG (2011)
Herrera Uribe Sonia Jackeline, “Implementacion de un guante de datos
para el control de una mano en una interfaz virtual”, Trabajo final Auxiliar
de Investigacion. UMNG (2011)

German Andrés Preciado Estupifian, Vladimir Gutiérrez Torres,
“Exoesqueleto para Captura de Datos en Miembro Superior y su Aplicacion
para el Control de un Juego en Computador”, Trabajo final de la carrera
de Ingenierfa Electronica Universidad Central. (2011)

Leonardo Otjuela Izquierdo, “Diseio e Implementacion de un Sistema
Domidtico utilizando el Protocolo X107, Trabajo final de la carrera de
Ingenierfa Electrénica Universidad Central. (2011)

Angela Rocio Rodriguez, “Disesio de un Sistema Automitico de
Dosificacion”, Trabajo final de la carrera de Ingenierfa Electrénica
Universidad Central. (2011)

Francisco Ospina, Amir Karimi, “Desarrollo de un Brazo Robot para
Fines Eduncativos”, Trabajo final de la carrera de Ingenierfa
Electronica Universidad Central. (2011)

Woudson Nick Suarez Sonza, Cindy Idaly Meléndez Molina,
“Diserio e Implementacion de un Control de Movimiento para una Silla de
Ruedas a escala utilizando Electromiografia Facial”, Trabajo final de la
carrera de Ingenierfa Electrénica Universidad Central. (2011)

Radl Alejandro Martinez Lattke, Jhon Edelmi Beltran Cortes,
“Desarrollo e Implementacion de una Herramienta Didactica para Practicas
de Electronica Industrial y Automatizacion”, Trabajo final de la carrera
de Ingenierfa Electrénica Universidad Central. (2011)

Oscar Hernando Polanco, Eduard Andrés Valbuena, “Reconstruccion
De  Superficies Tridimensionales a través de wun Dispositivo Hdptico”,
Trabajo final de la carrera de Ingenieria Electronica Universidad
Central. (2011)

Castafieda Castafieda Diego Mauricio, “Aplicacion Test para andio
selector panel and interphone systens”, Pasantia Policia Nacional, 2011.
UMNG
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37. Martinez Damian Sindy Lilian, “Prototipo para la medicion intracarpal de
Sforma no invasiva”, Trabajo de Grado. UMNG (2010)

38. Cristancho Owvalle Lucy Nathalie, Zambrano Duefias Carlos
Andrés, “Simulacion en un entorno de realidad virtnal de la preforma de
agarre en una mano robética usando vision artificial’, Trabajo de grado,
UMNG (2010)

39. Morales Garcia Angello Enrique, “Diseiio e implementacion de un
sistema de monitoreo remoto que permita identificar posibles errores en las
variables de un horno incinerador”’, Pasantia empresa Proindul LTDA,
UMNG (2010)

40. Caceres Fajardo César Augusto, Gémez Diaz Maria Fernanda,
“Prototipo exoesquelético para rebabilitacion de mano (Fase 11)”, Trabajo
final Auxiliar de Investigacion, UMNG (2010)

41. Corredor Ayala Héctor Luis Eduardo, Moreno Mufioz Andrés
Leonardo, “Diserio e implementacion de un ciclo entrenador mediante un
entorno virtual’, Trabajo de grado, UMNG (2010)

42. Duran Gutiérrez  Alfredo, Guerrero Pérez Diana Marcela,
“Construccion de efector final gripper para manipulador antropomaorfico R1/-
E27, Trabajo final Auxiliar de Investigacién, UMNG (2009)

43. Quintero Machado Virgilio Eduardo, Riafio Rios Camilo Andrés,
“Control de una mano virtual usando seiiales electromiogrdficas”, Trabajo de
grado, UMNG (2009)

44. Ramirez ~ Marroquin  Jenny  Carolina, Pasantfa empresa
Representaciones Eurodent, UMNG (2009)

45. Mejia Castafio Jorge William, Mejia Ruda Edilberto, " Awdlisis de
Juerza y velocidad de un escalpelo en una incision”, Trabajo final Auxiliar
de Investigacion, UMNG (2009)

46. Jiménez Goémez Sebastian, Solis Hernandez Eduardo Felipe,
Torres Roa Jeimi Paola, “Diserio e implementacion de un sistema haptico
pasivo de posicionamiento 3 D para el efector final del robot industrial
Mitsubishi R1V-E2, dirigido a la manipulacion de explosivos en la simulacion
de ciruglas de extraccion de granadas”, Trabajo final Auxiliar de
Investigacion, UMNG (2009).

47. Arcila Gago Manuel Felipe, Pasantfa empresa Proindul LTDA,
UMNG (2009)

48. Forero Vega Andrés Felipe, Ortiz Caballero Andrés Leonardo,
“Elaboracion manuales y fichas técnicas de equipo electro médico”, Pasantia
hospital militar central, UMNG (2009)

49. Soto Cabezas Astrid Magaly, Merchan Rincén Laura Marcela,
Pasantia en la escuela de comunicaciones del ejército, UMNG
(2009)

50. Segura Gomez Crhistian Camilo, “Aundlisis biomecdnico de la marcha
para implementacion artificial de miembros inferiores”, Trabajo de grado,
UMNG (2009)

51. Mendoza Hartmann Daniel Stevens, Ramirez Millan FErvin,
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Herniandez Belefio Rubén Dario, “Proyecto Save Life "Combatiendo
minas artesanales”", Trabajo de Grado. UMNG (2009)

52. Pinzén Rodriguez Zaira Leandra, “Disesio e implementacion de nn
sistema de identificacion y control en linea para sistemas lineales empleando
técnicas de control adaptative”, Trabajo de Grado. UMNG (2007)

53. Bogota Ospina Camilo Andrés, Cardenas de los Reyes Luis
Alberto, “Disesio y construccion de una silla de ruedas electronica reclinable y
declinable’, Trabajo de grado, UMNG (20006)

54. Cuellar Arévalo Angela Paola, “Diseiio y construccion de un levitador
magnético por atraccion controlado por medio de ligica difusa”, Trabajo de
grado, UMNG (20006)

55. Galindo Jiménez Jaime Alberto, Guerrero Ledén Juan Carlos,
“Diserio y construccion de un dispositivo movil para la inspeccion de tuberias de
aguas negras”, Trabajo de grado, UMNG (2000)

56. Bahamon Palencia Pablo Alejandro, Loépez Pinilla Abel Antonio,
“Dispositivo de rebabilitacion de mano”, Trabajo de grado, UMNG
(20006)

57. Manrique Gonzales Mauricio Andrés, Bejarano Morales Hernan
Mauricio, “Disesio y construccion de una plataforma de posicionamiento de
antena”, Trabajo de grado, UMNG (20006)

58. Alvarez Francesconi Eric Camilo, Pinilla Escand6n Diana Cristina,
“Diserio, simulacion y construccion del modelo de un pie articulado para
protesis uniaxial’, Trabajo de grado UMNG (2000)

59. Pinzén Carlos Andrés, Montenegro Joan Francisco, Diseiio y
construccion de un aerostato proyectos "A.L.T.A", Trabajo de grado,
2006. UMNG

60. Dominguez Marin Daniel, “Disesio y construccion de un robot movit
explorador mediante la programacion de una Handheld Computer Palp”,
Trabajo de grado, UMNG (20006)

61. Hernandez Marin William Andrés, Ospina Rivera Fabian Ricardo,
"Diserio y construccion de un robot cuadripedo para navegacion sobre terreno
irregular”’, Trabajo de grado, UMNG (20006)

62. Camilo Bogota, Luis Cardenas, “Si/la de Ruedas reclinable y Declnable”,
Trabajo de grado, UMNG (2006)

63. Garcfa Garcfa Juan Gabriel, Camargo Lévano Edgar Andrés,
“Diserio e implementacion de un  hardware y un software basado en lgica
difusa para controlar un péndulo invertido simple”, Trabajo de grado,
UMNG (2005)

64. Ramirez Laverde Raul Francisco, Davila Diaz Camilo Andrés,
“Diserio y construccion del robot antiexplosivos y de reconocimiento 1VAE-17,
Trabajo de grado UMNG (2005)

65. Pulido Fentanes Jaime Alberto, Varela Baquen Andrés David,
“Disernio e implementacion del software de tdctica y técnica para el equipo de
Jutbol robot de la Universidad Militar Nueva Granada”, Trabajo de
grado, UMNG (2005)
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66.

67.

68.

069.

70.

71.

72.

73.

74.

75.

76.

77.

78.

79.

80.

Miller Andres Rocha, Lenin Silva, “Eguipo de futbol Robot de la
UMNG”, Trabajo de grado, UMNG (2005)

Mouledoux Monroy Mauricio Felipe, Naranjo Medina Pedro
Alfonso, “Disesio de un equipo de ensayos para determinar mddulos
dindmicos en mezulas asfdlticas”, Trabajo de grado, UMNG (2005)
Arévalo Suescun Marfa Alejandra, Prieto Vidarte Monica Johanna,
“Diserio del proceso de antomatizacion para la dosificacion del cloro en el
tratamiento de agna en la planta Francisco Wiesner”, Trabajo de grado,
UMNG (2005)

Rocha Castafio Miller Andtrés, Silva Carrefio Lenin Francisco,
“Equipo de fitbol robot de la  Universidad Militar Nueva Granada”
Trabajo de grado, UMNG (2005)

Esteban Duarte Luis Erved, Riafio Sanchez Juan Catlos, “Diserio ¢
implementacion de un sistema de adquisicion de datos para la maguina
triaxial de suelos T400 del laboratorio de ingenieria civil de la UMNG”,
Trabajo de grado, UMNG (2005)

Cerén Galindo Ricardo Andrés, Coy Ortiz Luis Antonio, “ Diserio y
construccion de un prototipo de un dispositivo para la medicion de presion y
nivel de agna en el canal de pendiente variable de la Universidad Militar
Nueva Granada”, Trabajo de grado, UMNG (2005)

Alvis Sanchez Gabriel Herney, Martinez Vargas Adolfo, Losada
Flérez Fabian Mauricio, “Disesio de una mesa de coordenadas para una
maquina cortadora de laminas metdlicas por plasma y construccion de un
prototipo”, Trabajo de grado, UMNG (2005)

Herrera Prieto Diana Mariela, “Disesio y construccion de un banco de
prueba para trabajo con variadores y modulo de proceso industrial”’, Trabajo
de grado, UMNG (2003)

Arango Gomez Eduardo, “Optimizacion del modulo diddctico para el
aprendizaje de controladores PID”, Trabajo de grado, UMNG. (2003).
Gonzales Castafieda Gustavo Andrés, Gonzalez Lopez Lina
Mireya, “Disesio y construccion de un plotter para circuitos impresos”,
Trabajo de grado, UMNG (2003)

Calderon Téllez Javier Andrés, “Diserio y construccion de un guante de
datos”, Trabajo de grado, UMNG (2003)

Parra Calvache Claudia Patricia, Vallejo Enriquez Hugo Leonardo,
“Andlisis mecdanico e instrumentacion de una mdquina de ensayo de fatiga
para pavimentos flexibles”, Trabajo de grado, UMNG (2003)

Polo Murcia Adrian Otlando, Vasquez Goémez Marfa Carolina,
“Automatizacion de la dosificacion de polimero para el tratamiento de agna”,
Trabajo de grado, UMNG (2003)

Amaya Ramos Wilson Fabian, Cafion Quevedo Oscar Alberto
“Control de pH para planta de agnas residuales productora de jugos S.A”,
Trabajo de Grado, UMNG (2003)

Castro Luis Gabriel, Cisneros Luis Daniel, “Modulo didictico enfocado
al aprendizaje de los controladores PID”, Trabajo de Grado, UMNG

b
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81.

(2002)

Bautista Moreno William Octavio, Tavera Guzman Javier Enrique,
“Diserio y Construccion de seis bancos para PL.C y un mddulo Diddctico de
antomatizacion” Trabajo de Grado. UMNG (2003)

INVESTIGACION

Proyectos en curso

Proyectos finalizados

11.

12.

13.

14.

ING-IMP- 2138 Disefio y construccion de un manipulador movil
para tareas de desminado. 2015 -

ING-1571 Disefio y construcciéon de plataforma robética movil
terrestre para exploracion minera. Oscar Avilés, Mauricio
Mauledoux. 2014-2016

ING-1577 Desarrollo automatizacion y control de una planta
hibrida de recursos energéticos renovables. Mauricio Mauledoux,
Oscar Avilés. 2014 - 2016

ING-1192 Desarrollo de un prototipo de control domético y silla
de ruedas para lesiones de cuarto nivel cervical con seguimiento
infrarrojo y mouse bucal. 2013 — 2014.

ING-1194 Plataforma de entrenamiento para tareas de tele cirugfa.
2013 — 2014.

ING-1198 Desarrollo de estrategia con aprendizaje on-line para
comando de grupo de robots humanoides utilizando la plataforma
robética Darwin - Op. 2013 — 2014.

ING-1066 Obtencién de puntos Optimos de agarre para un
manipulador con efector final de tres dedos. 2012 — 2013.
ING-1067 Interfaz para lenguaje silencioso de reconocimiento del
alfabeto en espafiol a partir del murmuro no audible (NAM). 2012
—2013.

ING-1069 Plataforma de tele operaciéon para manipulacién de
materiales explosivos. FASE III. 2012 — 2013.

ING-987 Reingenierfa de protesis de pie y brazo. 2012 — 2013.

. ING-983 Desarrollo e implementacién de un prototipo de Ortesis

para cirujanos a escala media. 2012 — 2013. (Co investigador)
ING-956 Desarrollo e implementacion de estrategia de
coordinacién y  comunicacién  para  sistemas  robdticos
colaborativos. 2012 — 2013. (Co investigador)

ING-832 Evaluacién de la resistencia a la corrosion marina y
corrosion bajo tension de aleaciones de magnesio az31-b soldadas
port el proceso de friccidon-agitacion. 2011 — 2012 (Co investigador)
ING-728 Estudio del efecto de los tratamientos térmicos en los
cambios micro estructurales de las aleaciones Fe-Mn- Al 2011 —
2012 (Co investigador)

ING-546 Centro de mando y control de artilleria de campafia. 2010
-2011
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15. ING-586 Vehiculo moévil para transporte y control de cafion
disruptor fase II. 2010 - 2011

16. ING-587 Reingenieria a protesis de miembro inferior (Rodilla).
2010 - 2011

17. ING-475 Plataforma tele operada para manipulaciéon de materiales
explosivos. 2009 - 2010

18. ING-379 Desarrollo e implementacion de un sistema haptico para
un endoscopio rigido. 2009 — 2010.

19. ING-749 Plataforma de tele operacion para manipulaciéon de
materiales explosivos. FASE II. 2009 - 2012

20. ING-408 Vehiculo movil para transporte y control de candén
Disruptor. UMNG — Indumil 2009

21. Concepgao e Simulagio de Sistemas de Preensao. Laboratério de
Automacao Avancada e Robotica LAR-DPM-FEM UNICAMP-SP
Brasil. (2006-2008).

22. Disefio y Construccion de un dedo para grippers Roboticos.
Universidad Tecnoldgica de Pereira (2003-2005).

23. Disefio y Construccién de una Plataforma base para simulacion de
Sistemas Dinamicos. Universidad Militar Nueva Granada. (2005).

24. Disefio y Construcciéon de un Estimulador Eléctrico Funcional.
Universidad Militar Nueva Granada. (2003).

25. Disefio y Construccion del Robot UMNGT, Fases 1, 2 y 3. (1999-
2000).

26. Disefio de un aerostato (2004-2005)

27. Disefio de un Banco de Pruebas para Antenas (2004-2005).

28. Disefio de un Exoesqueleto para Rehabilitacion Motora de
Miembro Superior (2004-2005)

Iniciacion Cientifica 1. PIC ING 1386 Caracterizacion de un sensor de

electroencefalograma para aplicaciones domoticas. 2013

2. PIC ING 1389 Instrumentacién electronica de una plataforma
robética movil. 2013

3. PIC ING 1445 Control WEB de un Mévil Robético. 2013

4. PIC ING 1270 Control de un movil robdtico por medio de
movimientos de cabeza. 2013

5. PIC ING 1145 Diseflo y construccion de un prototipo de
acelerador de proyectil por medio de campos electromagnéticos
con varias etapas. 2012

6. PIC ING 1020 Control de calidad para un sistema de produccion a
través del procesamiento de imagen. 2012

7. PIC ING 1021 Disefno e implementacion de control de potencia
para un robot de tele cirugfa. 2012

8. PIC ING 1022 Sistema de produccion a escala. 2012

9. PIC ING 880 Creacién de un sistema de control domoético por
seguimiento infrarrojo. 2011
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Productos de Software 1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

PIC ING 881 Laboratorio de diagnoéstico biomecanico basado en
vision artificial. 2011

PIC ING 821 Disefio de acelerador para proyectil por medio de
campos electromagnéticos. 2011

PIC ING 822 Sistema de medicion de las sefiales vibratorias
producidas por las cuerdas vocales. 2011

PIC ING 681 Disefio y construccién de planta didactica en control
de procesos industriales. 2010

PIC ING 682 Modelaje, Disefio, simulacién e implementacion del
sistema de control, aplicado a un proceso de produccion didactico.
2010

PIC ING 680 Simulaciéon de frecuencia cardiaca en un Neonato.
2010

PIC ING 615 Implementacién y acondicionamiento de las
variables de flujo, nivel y temperatura para una planta de nivel.
2010

PIC ING 616 Modelamiento y control hibrido para un sistema de
tanques acoplados. 2010

PIC ING 617 Desarrollo de un sistema de comunicacién
inalambrica via Ethernet utilizando sistemas embebidos para el
Obus M-101 calibre 105mm. 2010

PIC ING 619 Implementaciéon de un guante de datos para control
de una mano en un ambiente virtual. 2010

PIC ING 514 Analisis y propuesta para automatizacion un marco
estereotaxico. 2009

PIC ING 515 Medicién de las variables fuerza y velocidad de corte
¢jercidas por un médico cirujano durante una incisién con
escalpelo. 2009

PIC ING 518 Automatizacién del obus M-101 calibre 105mm.
(Prototipo)

PIC ING 449 Identificar marcadores a través de visién
estereoscopica. 2009

PIC ING 461 Control de mano mecanica MUC-1 con técnicas de
electrénica embebida. 2009

PIC ING 462 Estrategias de prension para  grippers
antropomoérficos: Caso de estudio MANROB-1. 2009

PIC ING 464 Analisis biomecanica de la marcha para
implementacion artificial de miembros inferiores. 2009

PIC ING 346 Instrumentacion inteligente de la planta hidraulica
del laboratorio de Automatizacién y control

Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Elkin Gabriel Muskus Rincon,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, RECONSTRUCTOR
INTEGRANTE DE  3ER  ORDEN, Nombre comercial:
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RECONSTRUCTOR INTEGRANTE DE 3ER  ORDEN,
contrato/registro: 13-37-254. En: Colombia, 2013, plataforma: Matlab,
ambiente: Matlab.

2. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Elkin Gabriel Muskus Rincon,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, RECONSTRUCTOR
INTEGRANTE DE 5TO ORDEN, Nombre comercial:
RECONSTRUCTOR INTEGRANTE DE 5TO  ORDEN,
contrato/registro: 13-37-255. En: Colombia, 2013, plataforma: Matlab,
ambiente: Matlab.

3. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Elkin Gabriel Muskus Rincon,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, RECONSTRUCTOR
INTEGRANTE DE 7MO  ORDEN, Nombte comercial:
RECONSTRUCTOR INTEGRANTE DE 7MO  ORDEN,
contrato/registro: 13-37-256. En: Colombia, 2013, plataforma: Matlab,
ambiente: Matlab.

4. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Elkin Gabriel Muskus Rincon,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, CALCULO DE
RECONSTRUCTORES INTEGRANTES PARA SISTEMAS DE 2DO
ORDEN, Nombre comercial: CALCULO DE RECONSTRUCTORES
INTEGRANTES PARA  SISTEMAS DE 2DO  ORDEN,
contrato/registro: ING 1066. En: Colombia, 2014, plataforma: Matlab,
ambiente: Matlab.

5. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Elkin Gabriel Muskus Rincén,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, CALCULO DE
RECONSTRUCTORES INTEGRANTES PARA SISTEMAS DE 4TO
ORDEN, Nombre comercial: CALCULO DE RECONSTRUCTORES
INTEGRANTES PARA SISTEMAS DE 4TO ORDEN,
contrato/registro: ING 1066. En: Colombia, 2014, plataforma: Matlab,
.ambiente: Matlab.

6. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Elkin Gabriel Muskus Rincén,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, CALCULO DE
RECONSTRUCTORES INTEGRANTES PARA SISTEMAS DE 6TO
ORDEN, Nombre comercial: CALCULO DE RECONSTRUCTORES
INTEGRANTES PARA SISTEMAS DE 6TO ORDEN,
contrato/registro: ING 1066. En: Colombia, 2014, plataforma: Matlab,
ambiente: Matlab.

7. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Elkin Gabriel Muskus Rincén,
Oscar Fernando Avilés Sanchez, CALCULO DE
RECONSTRUCTORES INTEGRANTES PARA SISTEMAS DE 8VO
ORDEN, Nombre cometcial: CALCULO DE RECONSTRUCTORES
INTEGRANTES PARA SISTEMAS DE 8VO ORDEN,
contrato/registro: ING 1066. En: Colombia, 2014, plataforma: Matlab,
ambiente: Matlab,

8. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Oscar Fernando Avilés Sanchez,
DISENO E IMPLEMENTACION DE UN CONTROLADOR
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DISCRETO POR ANULACION DE PLANTA PARA DOS
MOTORES DC ACOPLADOS, Nombre comercial: DISENO E
IMPLEMENTACION DE UN CONTROLADOR DISCRETO POR
ANULACION DE PLANTA PARA DOS MOTORES DC
ACOPLADOS, contrato/registro: ING 1066, . En: Colombia, 2014,
plataforma: Matlab, .ambiente: Matlab,

9. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Oscar Fernando Avilés Sanchez,
DISENO E IMPLEMENTACION DE UN CONTROLADOR
DISCRETO EN FRECUENCIA PARA DOS MOTORES DC
ACOPLADOS, Nombre comercial: DISENO E IMPLEMENTACION
DE UN CONTROLADOR DISCRETO EN FRECUENCIA PARA
DOS MOTORES DC ACOPLADOS, contrato/registro: ING 1066. En:
Colombia, 2014, plataforma: Matlab, .ambiente: Matlab,

10. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Oscar Fernando Avilés Sanchez,
DISENO E IMPLEMENTACION DE UN CONTROLADOR
DISCRETO POR LUGAR GEOMETRICO DE LAS RAICES PARA
DOS MOTORES DC ACOPLADOS, Nombre comercial: Disefio e
implementacién de un controlador discreto por lugar geométrico de las
raices para dos motores DC acoplados, contrato/registro: ING 1066, .
En: Colombia, ,2014, .plataforma: Matlab, .ambiente: Matlab,

11. Mauricio Felipe Mauledoux Monroy, Oscar Fernando Avilés Sanchez,
DISENO E IMPLEMENTACION DE UN CONTROLADOR
DISCRETO DE TIEMPO DE RESPUESTA MINIMA PARA DOS
MOTORES DC ACOPLADOS, Nombre comercial: DISENO E
IMPLEMENTACION DE UN CONTROLADOR DISCRETO DE
TIEMPO DE RESPUESTA MINIMA PARA DOS MOTORES DC
ACOPLADOS, contrato/registro: ING 1066, . En: Colombia, 2014,
plataforma: Matlab Labview, .ambiente: Matlab Labview,
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